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Hodnoceni bakalarské prace vedoucim
Nk price: Hardwarové a softwarové feen fizeni robotického systému se zpétnou
vazbou
Student; Jifi OTRUBA | sw.&se: | E1080093P
Vedoud: Ing. Petr Benes
Kritéria hodnocen( prace vedoucim Max. body Prid&lené body
Spinéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta behem zpracovani prace (vyuziti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 15
Dodrzeni termind (plynulost zpracovéni béhem ak. roku, 15 15
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni &innostl studenta, pfipominky, dotazy:
Student sestavil a zkalibroval roboticky systém a vybavil jej senzory natoceni kloubl. Po dohodé s vedoucim

prace vyuzil univerzalni kit s mikroCipem, na némz realizoval navrzené zapojeni fidici [iednotky. Dale navrhl
program, ktery do jednotky implementoval. Pro dosaZeni vySsi presnosti pohybu vyuZi regulator se zpétnou
vazbou od senzord natoceni. Nad ramec zadani vybavil fidici program metodami programovani trajektorie
efektoru. Student pracoval samostatné, konzultace vyuZival v cFohodnut{/ch terminech. VSechny body zadani

byly spinény. Pfedlozena bakalaiska prace je na velmi vysoke urovni.

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vifborné (podie kiasifikatni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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podpis vedouciho préce



