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Jmenovany Ing. Tomas Kroték se narodil v roce 1983. Vystudoval magistersky studijni obor
»Konstrukce dopravni a manipula¢ni techniky“ na Katedfe konstruovéni stroji, Fakulté
Strojni, ZCU v Plzni.

V ramci praktickych ¢innosti pracoval na univerzitnich projektech, v podniku CHRIST AG a
Rodenstock, v¢etné podileni se pii vyukovych &innostech na akademické pudé Katedry
konstruovani stroju.

Doktorand ma kvalitni znalosti v oblastech klasické konstrukéni &innosti, mechatronickych
systémi i CAD systémd. Jeho jazykova vybavenost je v némeckém jazyce (stiedné pokrogily)
a anglickém jazyce (stfedné pokrocily).

Doktorand studoval v prezen¢ni formé& studia, kde vykonal vSechny pozadované zkousky
v pfedepsanych terminech. Po uspésné obhajobé statni doktorské zkousky nastoupil na
odborné staze pro ziskani poznatkd a znalosti (FH Regensburg, FH Deggendorf). Tyto
poznatky poslouzily, jak pro zpracovani disertaéni prace, tak i pro nové zkuSenosti pro

budouci vykondvani povolani. Diky dlouhodobym stdZim a praxim bylo zapfi¢inéno zpozdéni
v odevzdani diserta¢ni prace oproti planovanému terminu.
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Diserta¢ni praci zpracoval na téma ,Asistujici mechatronické systémy pro dopravni a
manipulac¢ni techniku®. V této praci se soustfedil na oblast technického zafizeni pro
moznosti odhalovani ménicich se faktorti v chovani fidi¢e, kde bylo cilem zhodnotit a
navrhnout moznosti vyuzivani asistujicich systému fidi¢e v prubéhu jizdy. StéZejnim bylo
soustfedéni se na zhodnoceni a ovéfeni mozné aplikovatelnosti teoretického zakladu v
soustavé fidi¢-vozidlo-okoli, v¢etné experimentalniho méfeni a naslednému vytvofeni
simula¢niho modelu prvku, kde byla vyuzita oblast neuronovych siti. V praci je trosku
neznatelné vysvétlena moznost dalsiho postupu praci a vyvoje pro nasazeni aplikaci v praxi.
Pies uvedené pfipominky je patrné, ze disertant navazal na jiz publikované i ziskané
vysledky, které¢ vyhodnotil, porovnal a provedl experimentalni méfeni se sbérem potiebnych
dat i simulaci pomoci neuronovych siti.

Svou angaZovanost v tomto oboru autor prokazal kvalitnim souborem vlastnich
(13 publikaci); aktivni ucasti na konferencich (4); Gcasti na feSeni grantovych projekti (2);
spolufesitelstvim 5-ti uzitnych vzord i pedagogickou ¢innosti (2 pfedméty). Pirehled vSech
aktivit je uveden v prilozeném tisténém dokumentu. Prokazal aplikovatelnost ziskanych
znalosti a zkuSenosti, dostate¢nou orientovanost a schopnost ve vyuziti modernich nastroju
vypocetni techniky a to jak pii studiu, tak i pro textové i obrazkové zpracovani samostatné
prace. Celkové zpracovani je piehledné a nepatrné formalni chyby v textu nikterak nesnizuji
hodnotu piedlozené disertacni prace.

Na zakladé tohoto komplexniho hodnoceni

doporucuji

predlozenou diserta¢ni praci Ing. Toma$e KROTAKA s nazvem ,,Asistujici mechatronické
systémy pro dopravni a manipula¢ni techniku*“ k obhajobé dle zdkona §47 zdkona C.
111/1998 Sb. a po uspésném obhajeni udélit jmenovanému akademicky titul Ph.D.
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