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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napinén):
Cilem bakalarské prace bylo navrhnout nejvyhodnéjsi feseni dopravniku (manipulatoru) pro dopravu a
manipulaci vyrobnich dilli mezi tfemi pracovisti vyrobniho procesu, provést analyzu vyrobnich dilG a
zpracovat potfebnou CAD dokumentaci. Pfedlozena bakalarska prace zcela naplnila cil prace.

2. Obsahové zpracovani
(originalita fe$eni, narocnost, tvarci pristup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost
pfiloh atd.):

Bakalarska prace je rozdélena do Sesti hlavnich ¢asti. Ve druhé ¢asti prace jsou shrnuty teoretické
poznatky o dopravé a manipulaci materialu véetné dopravniki. Treti ¢ast predklada rozbor zplsobu
manipulace v nasi spole€nosti. V dalsi ¢asti je na zakladé predchozich vystupt pfedloZzen navrh nového
technického feSeni formou podvésného dopravniku s kockou pro jednoduchou manipulaci dild ve
vyrobnim procesu a na tuto ¢ast je zpracovano konstrukéni feseni.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfimé&Fenost technickych vypocti, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Bakalarska prace obsahuje dostateéné rozpracované technické feseni véetné statickych a konstrukénich
vypoctd véetné dokumentace a modelu navrzeného dopravniku.



4. Formalni nalezitosti

(jazykovy projev, spravnost citace a odkazi na literaturu, graficka Gprava, pfehlednost élenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafti, pfiloh atd.):

Jazykovy projev bakalaiské prace je srozumitelny véetné citace a konkrétnich odkazd na odbornou
literaturu. Zpracovani prace je prehledné véetné jasného &lenéni. Nékteré kapitoly jsou kratké ve velmi
podrobném €lenéni do podkapitol. Toto vS§ak nema vliv na jeji kvalitu a pfinos. Tabulky, grafy a pfilohy
jsou kvalitni a dostacujici.

5. Struény komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z préce, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Bakalarska prace vystizné a prehledné popisuje celkovou problematiku manipulace vyrobnich dilli ve
vyrobnim procesu. Navrzené technické feseni je spiSe koncepéni a ekonomicky stfedné narocné.
Zarovern ocefiujeme moznost vyroby dopravniku vlastnimi kapacitami (samovyroba), protoze jsme
vyrobci automatizaénich a robotizaénich linek. Technické fesSeni je navrzeno na miru podle zadani a
proto se da aplikovat pouze v nasich stavajicich podminkach. Nevyhodou v budoucnu mize byt zména

naseho vyrobniho programu, napf. tézsich a objemnéjsich dilll. Celkové Ize podle predloZzené prace
koncept manipulace v detailech dopracovat a dopravnik vyrobit, namontovat a uvést do uzivani.

6. Otazky a pripominky na autora prace k blizSimu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

Bez dopliujicich otazek.
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