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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl napinén):
Cilem prace bylo provést reSersi v oblasti UAV, navrzeni laboratorniho experimentu a vytvofeni
geometrického a vypoctového modelu kvadrokoptéry. Cil prace byl spinén s vyhradami, v praci neni
uveden laboratorni experiment, ktery je soucasti zadanil
(Jedna se o letajici bezpilotni prostfedek (pfipadné letadlo) nikoliv Iétajici bezpilotni vozidlo, jde o
chybny preklad z anglického Unmanned Aerial Vehicle.)

2. Obsahové zpracovani

(originalita feSeni, naro€nost, tvarci pfistup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):
Prace je zaméfena teoreticky a je dopInéna o modaini analyzu zakladni konstrukce dané kvadrokoptéry,
bohuzel jeji zpracovani a vyhodnoceni neni zcela spravné. V teoretické ¢asti je solidné zpracovana
reserse o UA prostfedcich a jejich vyuZiti, pfivital bych lépe zpracovanou &ast teorie a mechaniky letu
kvadrokoptéry (spise principy, nez zavadgjici vypoctty) a bylo by vhodné kapitolu mechaniky letu doplnit i
o dalsi druhy multikoptér.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfiméFenost technickych vypottl, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

V praci je vypocet vlastnich frekvenci samotného ramu kvadrokoptéry a ramu s komponenty, tento
vypocet je zavadgjici. Nicméné je uvedeno, Ze motor ma v nezatizeném stavu otacky 9345 ot/min, coz v
zatizenem stavu (s vrtulemi) mlze pfedstavovat pokles na cca 7-8 tis ot. a je konstatovano, ze kritické
otacky jsou v tomto rozmezi a je nutné se jim vyhnout.Je nutné uvazovat,ze princip fizeni multikoptéry je
zaloZen praveé na rychlé a Casté zméné otatek motorl a to ve velkém rozsahu otacek, proto neni mozné
fict, Ze se budeme snazit kritickym otackém vyhnout, to v tomto pfipadé absolutné nelze! Vykresové
dokum. neni, v praci jsou jen obrazky vSech namodelovanych komponent véetné §roubd, atd...



4, Formalni nalezitosti

(jazykovy projev, spravnost citace a odkaz{l na literaturu, graficka Uprava, prehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafd, pfiloh atd.):

Po jazykové strance je prace az na nékolik gramatickych chyb dobra. Prace je pfehledné ¢lenéna,
rozdélena na resersni teoretickou €ast a ast vypoctovou.

Tabulky a popisky obrazkli v originalnim jazyce by mély byt pfelozené do ¢estiny v popisku obrazku,
pfipadné alespori doplnény komentarem. Chybi fada vysvétlujicich popisk(l obrazkd, zejména u vypocti.

5. Struény komentar hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Téma multikoptér je v dne$ni dobé velmi aktualni, proto je mozné o tomto tématu najit mnoho informaci.
Resersni ¢ast je provedena solidng, slabsi je ale prakticka Cast a chybi experiment. Je 8koda, ze v praci
neni presnéji a kvalitnéji popséana kapitola mechanika letu a fizeni multikoptér, prostor na to v této BP je
a v dostupnych zdrojich je Fada relevantnich informaci. Prace je dopln&na o modélni analyzu
kvadrokoptéry, resp. rému, ktera je idealizovana a nelze z ni vyvozovat vyznamné zavéry. Nicméné
zavér ohledné "kritickych otacek" ktery je v praci naznacen, je $patny. vhodngjsi by bylo zabyvat se
Upravou konstrukce.

Prace spliiuje predpoklady bakalarské prace s vyhradami, proto ji doporucuji k obhajobé.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

Jakym zpUsobem ovliviiuje chovani kvadrokoptéry poloha jejiho tézisté?
Jakym zplsobem se kvadrokoptéra ot&ci kolem svislé osy?
Pro¢ je pro vypocet zvolena objemova sit, pro¢ nebyl pouzity plosny prvek?

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)

-=velmdobfe--
dobre

-=nevyhrovétr---

g P

Datum: 2014-07-20 Podpis:

*) Nehodici se Skrtnéte

Tisk oboustranny



