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Hodnoceni bakalarské prace vedoucim
Nézev préce: Regulace polohy v obrabécich strojich
Student: Milan GRUBER | sd.&s: | E11B0022K
Vedoudi: Ing. Martin Janda, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZziti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pFistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 5
Dodrzeni termin{ (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 15
dodrzeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni Cinnosti studenta, pfipominky, dotazy:

Student v praci vyuzil své praktické zkuSenosti a popsal problematiku regulace polohy v CNC obrabécich
strojich. I pFes velmi obtizné ziskavani informaci o regulaénich algoritmech reainého stroje se studentovi
povedlo sestavit priblizny simulaéni maodel, ktery je v kombinaci se studentem naméfenymi priibéhy na
realnych strojich uZite¢ny pro vyuku predmétd KEV/RT a KEV/ARP.

Kvalitu prace sniZuji graficky nezdafild schémata regulacnich algoritmd.

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie Kiasifikani stupnice dané smémici dékana FEL)

Dne: 17.6.2014




