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Vedouci BP

Jméno bakalare: Pavla Medvecova Garantujici katedra: KKY

Nizev kabalafské prace: Stabilizace jednoduchych mechanickych systémi
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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalafska prace (BP) Pavly Medvecové se zabyva modelovanim a fizenim jednoduchych mechanickych
systémii. Kone&nym cilem BP je budouci planované porovnani kvality fizeni téchto systémi lidskym
operatorem a standardnimi technikami linearni teorie ¥izeni. Pro tento el jsou zvoleny dva jednoduché

mechanické systémy: 1) dvé inverzni rizné dlouha Kyvadla na jediném voziku a 2) prostoroveé kyvadios
pohyblivym bodem zav&su. Autorka v BP nejprve podrobné popisuje odvozeni pohybovych rovnic téchto
systémi a jejich implementaci v programovém systému Matlab/Simulink/SimMechanics. Pro Gcely
navrhu fizeni je provedena linearizace obdrZenych nelinearnich stavovych modeld v pfisludném
rovnovazném bodu. Zpé&tnovazebni Fizeni je navrzeno pfifazenim poli stavovou zpétnou vazbou
kombinovanym s rekonstrukei stavu. Pro G&ely dosaZeni nulové odchylky v ustaleném stavu pfi piisobeni
harmonické poruchy je pouZit princip vnitfniho modelu.

Zpracovani BP je kvalitni po vécné i formalni strance. V praci jsem naSel jen n€kolik drobnych snadno
odstranitelnych nepfesnosti. Velmi ocefiuji samostatnost a peclivost, kterou autorka prokazovala v celém
prubehu feSeni BP.

Otézky: 1) Z obr. 12 na str 25 vyplyva, Ze k ustaleni voziku nedojde v nulové poloze voziku. Je to mozné
v pfipadé stabilni uzaviené smycky? 2) Jakého fadu by byl model prostorového kyvadia s pohybhvym
zavésem bez zanedbani zp&tného pisobeni kyvadla na hmotu zavésu?
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