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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Cilem studentovi prace bylo vyuZiti kamerového systému pro lokalizaci pohybujiciho se objektu. Jedna se
o velmi zajimavou ulohu, pro jejiZ zvladnuti je zapotfebi znalosti z obord zpracovani obrazu a teorie
odhadu.

V teoretické Casti student popisuje hardwarové a softwarové moznosti pro feSeni ilohy, posléze se vénuje
zplisobm detekce objektd v obraze. Jednotlivé metody jsou srovndvéany z hlediska rychlosti a principu
detekce. Student pouZiva princip zaloZeny na detekci zmén, ¢imZ je omezen na statické pozadi - Zadny
dalsi pohybujici se objekt nesmi byt v zabéru pfitomen. To je pomérné velké omezeni, které by se dalo
obejit pouZitim algoritmu, ktery by detekci zmén nahradil pfimym trackovanim objektu.

Student pouZiva kamerovy systém zaloZeny na stereovidéni, pfiCemZ kamery umist'uje 25cm od sebe.
S objektem vzdalujicim se od kamer tak na obou kamerach klesa pfesnost. Myslim si, Ze presné&jsich
vysledkii by bylo mozné dosédhnout v pfipadé umisténi kamer naproti sob&. Snimana oblast by tak byla
lépe pokryta a pfedchozi problém by se redukoval.

Cést prace vénujici se estimaci polohy a srovnavanim riiznych modeld pohybu je zpracovana velmi
dikladné.

Celkove se mi prace velice libi. Z textu je zfejmé, Ze se ji student vénoval svédomité a danou problematiku
detailné prostudoval. Z tohoto diivodu ji doporucuji k obhajobé a hodnotim jako vybornou.
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