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Hodnoceni bakalarskeé prace vedoucim
Nézev préce: Hardware pro fizeni robotické ruky
Student: Jifi MOUCEK | sm&se: | E12B0460P
Vedouci: Ing. Lukas Koudela
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max, body Pfidélené body
Spinéni zadani prace 40 20
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuZiti 30 20
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pfistup, ...
Formalni zpracovani prace 15 8
Dodrzeni terminii (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 13
dodrzeni terminu odevzdani, prodiouzeni studia

Hodnoceni €innosti studenta, piipominky, dotazy:

Piedlozend préace se zabyva navrhem a realizaci hardwarové stranky pro ovlédani robotického manipulatoru.
Student v Gvodni casti uved! popis robotd a jejich rozdéleni = nékalika hledisek, véetné vymezeni pojml v
daném oboru. V dal$i ¢asti, predstavujici pFinos préce, se zaméfil na hardwarové feseni robotickeho
manipulatoru, tj. sestaveni manipulatoru, problematiku napajeni, realizaci nizkoUroviiového ovladani, vytvoreni
funkcniho zarizeni a testovani jeho provozu.

Student pracoval samostatng a pfiméfené vyuZival konzultace. Realizovany roboticky manipulator je piné
funkéni, praci pres nedostatky (nedostate¢na reSerse a nedostatecny popis vlastniho prinosu, absence
dokumentace testovaciho provozu manipulatoru) doporuéuji k obhajobé, kde by se k uvedenym nedostatklim
mél autor vyjadrit.

Bakalaiskou préci hodnotim klasifikaci dobife (podle kizsifikatni stupnice dané smémici dékana FEL)
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