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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nazev price: | Ridici jednotka pro kvadrotorovou helikoptéru '
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Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pridélené body
Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupe kvality spinéni) 25 20
Odbornd Groved prace 50 35
Interpretace vysledk® a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 10
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 3

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Textovou cast prace bych celkové hodnotil jako pomérné chaotickou. Z formalni stranky bych vytknufI
predevsim chybejici Cisla stranek ve vétsiné prace (nékteré strany naopak jdou dohledat 2x), zviastni odsazeni
nadpisl 1. Grovné, nepouZivani nezalomitelnych mezer.

Z vecne Casti mi vadi znana neprehlednost blokového schématu uvedeného v kapitole 4.2.3. Déle v praci neni
dostatecné zd@vodnéno pouZiti takto slozitého mikrokontroléru.

V kapitole 4.2.7 student pocita teoretickou dobu otevieni tranzistoru, ovéem neni popsano kde se vzala pouzita
hodp(:(ljj:q Rds_on (stranka ani vzorec bohuzel nema cislo). Navic jeji pojmenovani jako Rds_on je zriacne
zavadéjici.

V kapitole 4.3 se student zabyva spolehlivostni analyzou, oviem nikde néni popsan ddvod jejiho vzniku ani
zhodnoceni vysledkd. V zavéru prace je popsan Casovy prlibéh stavby stroje a jeji néklady. N&jaké delsi
zgog,nocent’ celkové funkénosti, iterpretace dosazenych parametrdl ¢i jinych vysledkl mi v zavéreéném shrnuti
chybi.

Pro praktickou stranku prace musim konstatovat, Ze i kdyZ nikde neni napsano, zda je stroj letuschopny,
vysledna elektronicka c¢ast budi velmi kvalitni dojem. Student implementoval pomérné sloZité prvky do fidici
jednotky a celou jednotku se mu povedlo oZivit, coZ hodnotim velice kladné.

Dale se povedio za pomoci pievzatych knihoven vytvofit oviadaci SW do PC.

Pro nadstandartni naro¢nost praktické ¢asti praci hodnotim klasifikaci "velmi dobfe".

Datazy oponenta k praci:

1) Mizete blize popsat graf 4.12 (zavislost tahu motoru na otackach), jakym zplsobem jste jej ziskal?

2) Pisete Ze stroj ma byt letuschopny pro teploty odpovidajici "automotive protiedi" (teploty uvadite chybné),
nicmené popiste co se bude dit s pouzitym Li-Pol akumulatorem na krajich tohoto pasma.

3) Jakou technologii jste pouZil pro pajeni mikrokontroléru? V zavéru je zminéno, ze jich bylo vlivem pajeni
nekolik zniceno.

4) Kapitola 4.2.7, podkapitola "omezeni proudu" - Mlizete objasnit "méreni proudu pomoci bocniku zapojeného
do série s polomustky"?.

Diplomovou praci hodnctim klasifikaci velmi dobfe (podie klasifika&ni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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