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Hodnoceni diplomové prace vedoucim
Nézev préce: Roboticka platforma s vice kon&etinami
Student; Bc. Martin FAKTOR | saal: | Ei3noioip
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
L Kritéria hodnocent préce vedoudim Max. body | Pfid8lené body
Spinéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta b&hem zpracovani prace (vyuziti 30 25 |
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pristup, ...
Formalini zpracovani prace 15 12
DodrZeni terminG (plynulost zpracovani béhem ak. roku, 15 15
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni Cinnosti studenta, pipominky, dotazy:

Student v praci prezentuje sv{j vyvoj kra&ejicino robota s 6 koncetinami. Za¢iné navrhem celého designu,
vypocty p S A } ; 2
Fl"efjfcf]ednoéipovy mikropocitac i aplikace pro ovladani z mobilniho telefonuy propojene pomoci technologie
Bluetooth s robotem.

PFipominky technické: ) )
1. PFi rozboru programu je lepsi uvést Casti kédu ne? dlouhé odstavce popisu funkce.
2. Kde se vzaly (daje z "akceleraéniho snimace", které je tfeba filtrovat v fidici jednotce ? (str. 22) ]

v

rislusnych kinematickych uloh jednotlivych konéetin a nasledns celého robota. Soucasti je FW pro

Diplomovou praci hodnotim kiasifikaci VWbomeé (podle Kiasifikatni stupnice dand smérnici dékana FEL)

Dne: 19.5.2015 U/\/—‘-

podpis vedouciho prace



