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Hodnoceni diplomové prace vedoucim
Nézev préce: Snimani polohy a pohybu pro robotickou ruku 7
Student; Bc. Josef JUSTA | saEsk: | E13nN0105P
Vedouci: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
[ Kritéria hodnocenf préce vedoudim Max. body Pidélené body
Spinéni zadani prace 40 30
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuziti 30 30
konzultaci, préce s literaturou, aktivni pristup, ...
Formalini zpracovani prace 15 14
DodrZeni termind (plynulost zpracovani bé&hem ak. roku, 15 15
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnoceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

Diplomant v préci popisuje projekt propojujici senzorické snimani pohybu a polohy ruky ¢lovéka (typicky
operatora) a robotického mechanismu, ktery ruku pfipomind. Velka cast prace je vénovana zpracovani
informaci ze senzord, vypoct&m a transformacim v 3D oblasti.

Cast dat je zpracovana v jednocipovém mikropocitaci ARM u senzor(i, dal¥f vypocty fesi aplikace na PC, ke
kterému je prfimo pFipojen Fidici mikropocita¢ pro serva "robotické ruky",

PFipominky:

1. Chybi mi obrazek/fotografie realného feseni, nejlépe pak video s funkci robotické ruky na priloZzeném CD.
@ostradam schéma a popis ovladani servopohon(i v "robotické ruce”.
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Diplomovou praci hodnotim kiasifikaci velmi dobfe (podie kiasifikatni stupnice dané smé&rnici dékana FEL)
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