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Hodnoceni diplomové préace oponentem
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\Odborné troven préace
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem

‘Uvodem hodnoceni musim konstatovat, 7e vSechny body zadani se povedlo splr]itEudentTmuiil pro \én

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pripominky:

5 ]
snimani
pohybu ruky operétora rukavici osazenou odporovymi senzory, pro snimani prostorove orientace pouzil
integrované senzory firmy BOSH s viastni vypocetni jednotkou. Student v teoretickém Gvodu prace velmi
obsahle popisuje problematiku uréeni orientace télesa v prostoru. Dale se studentovi povedlo vytvoFit funk&n
mechanicky model ruky, pfevzaty z projektu "InMoov", ktery je schopen hybat prsty a zapéstim.
Po formaini strénce bych vytkl drobné nepfesnosti a chyby ve formatovani (napfiklad ufiznuté matice na str. 13
¢i centrovany odstavec na str. 14). Déle napfiklad posledni odstavec na strané 31 nedava zcela smysl, Z
obsahové Easti naprosto postradam jakékoliv schémata zapojeni. Na pfilozeném CD nejsou rovnés sadné
podklady, je zde pouze elektronicka kopie prace a video z testovani MARG senzoru.

velmi komplexni a funkcni. Proto praci hodnotim Klasifikaci "velmi dobre".

Celkové prace neplisobi z hlediska elektronického zapojeni ani implementace algoritmd pfili§ narodng, oviem je

Dotazy oponenta k praci:

r1) Jak sloZité je nastavit Vami pouZity MARG senzor BNOO55, aby jeho vystupem byl rovnou kvaternion?
Opevrétlggrova ruka dle obrazku na str. 16 obsahuje 3 tyto senzory. Jakym zpiisobem se vypocitava naklon
Zapesti?

2) Jak vypada datovy rémec/ramce pfi komunikaci mezi PC a senzorickou rukou? Jaka je perioda posilani dat?

3) Jaka je stalost rezistivity flex senzorfl? Dochazi vlivem mechanického ohybani k néjakym trvalym zméndm,
‘ktere by vedli na nutnost kalibrace vzdy po urcitém poctu cykl&? Mate zmereny priblizny prabéh zmény
|rezistivity v zavislosti na Ghlu ohnuti snimaného prstu?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci velmi dobie (podle Klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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