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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: VyuZiti oviadace Kinect k Fizeni mobilnf platformy
Student: Bc. OndFej LUFINKA | st &l E12N0051P
Oponent: Ing. Radek Holota, Ph.D.
Kritérla hodnocen( préoe oponentem Max. body Plid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupefi kvality spinéni) 25 25

Odborna Uroven prace 50 45
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 12

Formalni zpracovani prace, dodrZovani norem 10 8

Hodnocenl obsahu a kvality préce, pHipominky:

Précgvje’z’pracgvéng pfehledné a popisuje HW vybavu mobilni platformy a jeji rozsifeni o dalsi periférie
umoznujici nové moznosti rizeni. V ramci prace je navrZena i aplikace umoznujici rizeni ve spolupraci se vsemi
senzory na mobilni platformé (MS Kinect, GPS atd.)

V ramci prace bych uvital kapitolu zabyvajici se testovanim a rozborem vysledk® (napf. vliv osvétleni pfi Fizeni
pomoci MS Kinect).

Z formalniho hlediska je prace zpracovéna kvalitng, a# na nékolik Spatnych tvar{l slov a pouzivani slova "viz." s
teckou.

Na vyvojovém diagramu viz obr. 4.13 je chybné& uveden blok "Udalosti médu Gesture Recognition" misto
"Udalosti médu Automatic Navigation"

Dotazy oponenta k prédi:

Uvedte z eho jste usoudil na max. dobu jizdy 10 hod. (str.4) Z uvedenych hodnot spotfeby palubniho potitace
a motord by dle mého nazoru vychazela doba "pouze” 9 hodin.

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborn& (podle kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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