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Hodnoceni bakalafské prace vedoucim
Nézev préce: Model robotického svafovaciho systému
Student: Zdenék KEHL | sdEso: | E1180217p
Vedoud: Ing. Petr Benes J
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace 40 40
Aktivita studenta béhem zpracovani prace (vyuziti 30 30
konzultaci, préce s literaturou, aktivni pFistup, ...
Formalni zpracovéni prace 15 14
DodrZeni termin( (plynulost zpracovéni b&hem ak. roku, 15 15
dodrZeni terminu odevzdani, prodlouZeni studia

Hodnocenf €innosti studenta, pfipominky, dotazy:

Po celou dobu fedeni BP student pracoval samostatne, dodrZoval domluvené terminy a beze zbytku splnil
vsechny body zadani. Sestavil model svafovaciho robotického systému, navrhl vhodné fizeni a cely systém
ozivil. Po dohodé s vedoucim préce byl jako Fidici jednotka systému vyuZit univerzaini vyvojovy kit s mikrocipem
ATMEL. V réamci vlastniho ndvrhu student oproti plvodnimu zadani rozsfil model o druhy robot. Prace se tak
rozsifila o kooperaci 2 robotd, ¢imz se jeji narocnost znacn zvysila. K fizeni modelu byly studentem navrzeny
kinematické ulohy, které byly implementovany do mikrocipu. Odborna drover prace zcela odpovida
pozadavklim kladenym na absolventy bakalafského studia.

Bakalarskou préci hodnotim klasifikaci vyborng (podie Kiasifikaini stupnice dané smérmici dékana FEL)
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podpis vedouciho prace
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