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Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 15

Odborna uroven prace 50 45
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 10

Formalni zpracovani prace, dodrZzovani norem 10 7

Hodnocenf obsahu a kvality price, pfipominky:

Hodnocend diplomova price se zabyva névrhem elektronické jednotky s displejem pro zobrazovéni provoznich stavli elektrické motokary,
podobné jako sdruzené pristroje v automobilech.

Prvni kapitola shrnuje poZadavky a druhy sdruZenych ﬁFl’strojfi pouzivanych v automobilech a dale zakladni principy ESD ochrany
elektronickych zafizeni. Nasleduje strucny popis ndvrhu hardware zahrnujici blokové schéma jednotky a popis jednotlivych perifernich
obvod{ a rozhrani. Treti kapitola popisuje implementaci programu pro oziveni jednotky. Dal3i kapitola se vénuje postupnému oZiveni
hardware a uvedeni do provozu s vytvofenym programem. -

V (vodni &asti postradam reSersi, ve smyslu srovnani vice dostupnych typl na trhu, jako podklad pro vybér klicovych soucéstek, tedy
jednocipového mikropocitale a zobrazovaciho displeje. o

Navrh hardwaru jednotky zahrnuje paméti SDRAM a NOR Flash, rozhrani CAN, bezdratovy modul XBee, a také nad ramec zadani i senzor
teploty, akcelerometr, rozhrani USB a proudové analogové vstupy pro snimace polohy pedall motokéry. USB signalové vodice nemaji
Zaddnou ochranu a analogové vstupy spoléhaji na ochranu transilem v napajeni, neni fesena/diskutovana odolnost viici zkratu na VBAT a
GNDBAT (napajeci sit motokary). Rovnice (7) a (8) zahrnuji i spotfebu I/U prevodnik, které byly nasledné pfi oZivovani pfepojeny na
napajeci vétev 5V, zména napéjeni je zohlednena ve schématu zapojeni v pfiloze, ve vypottech nikoliv. Viypocet pro 5V vétev chybi. Vlastni
ne’:vrk desky plo3nych spojfi povaZuji za nadprimérné provedeny, i kdyZ se nepodafilo podchytit viechny chyby, co? se u prvniho tzv. A-
vzorku stava.

Vytvofeny program se omezuje na oZiveni jednotlivych hardwarovych soudasti. U sbérnice CAN je uveden prehled vysilanych zprév
jednotkou. Vysilaci perjodu u zpravy se signaly pedald 200 ms povazuji za pfili§ dlouhou a doporutuji do této zpravy zahrnout, kromé &itate
zpray, i kontrolni souet (at' prosty soucet nebo CRC). Nicméné to je pripominka k systémovému pozadavku pro motokaru jako celek,
kterym se navrh jednotky Fidil. Chybi pfehled pfijimanych zprdv. Program nezahrnuje praci s paméti NOR Flash, poZadované ukladani
provoznich dat tak neni zatim funk¢nf. . , i

Vlastni vytisk prace je na nadprlimérné Urovni, ktera je jen misty sniZena kvalitou pfevzatych obrazk{. Jen minimalné se vyskytuji preklepy
a chyby. Seznam literatury ‘}'e v souladu s ISO690. Viykresy plosného spoje by mély mit rémecek s popisovym polem a vrstvy 3 a 4 mély byt
zrcadlené (tak aby byly ditelné). V pfiloze moh| byt zahrnut i seznam soucastek.

Skoda Ze prace nezahrnuje alespon graficky navrh vysledného zobrazeni provoznich (idaji motokary.

Oceriujj rozsah navrhu HW a kvalitu PCB, zam&feni na specifika automobilové elektroniky a alespori zakladni tvaho ochrané ESD.
Ceélgoyé hednotim praci klasifikaci velmi dobfe a to proto, Ze nebyly zcela spinény body 1 (chybé&jici rederse) a 2 (ukladani provoznich dat)
zadani.

Dotazy oponenta k pracl:

1) Na zakladé jakych parametril byly vybrany LCD a jednoipovy mikropoditad?
23 Je transil TVS3 se zavérnym napétim 3V3 vhodny pro umisténi do napdjeci vétve 3v3?
3) Vysvétlete prosim funkci [C14. Je navrzena jednotka plénovéana jako USB device nebo host?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci velmi dobfe (podle kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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