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Hodnoceni diplomové prace vedoucim

Nézev préce: Rizeni a vizualizace robotickych vozidel
Student: Bc. Jan POKORNY | sd.és: | E13N0108P
Vedoudi: Ing. Petr Weissar, Ph.D.
Kritéria hodnoceni prace vedoucim Max. body Pfidélené body
Spinéni zadani préce 40 40
Aktivita studenta b&hem zpracovani prace (vyuZiti 30 30
konzultaci, prace s literaturou, aktivni pistup, ...
Formalni zpracovani préce 15 15
Dodrzeni termin{ (plynulost zpracovani behem ak. roku, 15 15
|dodrZeni terminu odevzdani, prodlouzeni studia

Hodnoceni &innosti studenta, pFipominky, dotazy:

Student v ramci své prace vytvoril komplexni systém pro Fizeni a vizualizaci provozu nejen robotickych systémdl,
ktere pouzZivame na katedfe KAE. Navrh komunikace a celkové koncepce je je dostatecné obecny a vyvinuty
SW je tak univerzalni. L ; ’ o Lo
Plrakfticky Uspésné ovéfil pfipojeni jak jednoduchého senzorového modulu, tak sloZitéjsi autonomni pasové
platformy. : y 9 o

Bylo by vhodné na tomto systému dale pracovat a pouzit jej i k dalSimu pouzivanému HW.

Diplomovou préci hodnotim klasifikaci vyborné (podle kiasifika&ni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 25.5.2016
podpis vedouciho prace



