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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: Rizeni a vizualizace robotickych vozidel
Student: Bc. Jan POKORNY | sm@so: | E13N0108P
Oponent: Jii Zahour
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfidélené body

Spinéni zadéni prace (posuzuje se i stupef kvality splnéni) 25 25

Odbornd Urover: prace 50 50
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15

Formalni zpracovani préace, dodrzovani norem 10 10

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Studentovi se v ramci diplomové préace povedlo navrhnout a naprogramovat univerzalni SW pro Fizeni robotg.
Aplikace obsahuje prostredi pro navrh samotného fidiciho a vizualizaéniho rozhrani, ¢imz umozriuje vytvaret
Fidici stanovisté konkrétni aplikaci pfesné na miru. Do uivatelského rozhrani Ize vkladat rizné Fidici i
vizualizaéni prvky, jako napfiklad jednoduchd kontrolni LED, fidici joystick ¢i Zivy obraz z kamery. Student se
zabyval i vlastnim komunikaénim protokolem s roboty, ktery byl navrien tak, aby rovnéz umoznil velmi
univerzalni pouZiti. Snahu o vytvoFeni takto obecné Fidici aplikace hodnotim velmi kladné, a musim konstatovat,
Ze uroven dosazeného vysledku je vysoce nadstandardni. Vytku mém pouze k prekladu z anglictiny, kdy v
pfipadé spojeni "invalid crata“ nepovazuji za St'astné pouZit "invalidni data". Tato drobnost nikterak nesnizuje

kvalitu prace, kterou hodnotim bez vyhrad klasifikaci "vyborng".

Dotazy oponenta k préci:

1) Na strané 23 je napséno, Ze pfijatou hodnotu lIze pFendsobit nastavenou konstantou a pficist konstantni
offset. Jakého datového typu jsou viechny tyto promenne? Je mozné po propojeni téchto dat s néjakou
komponentou napfiklad vizualizovat napéti s presnosti na dvé desetinna mista?

2) MizZete blize popsat mechanismus pFjmu dat ze sériové linky? Zajimaji mé pfipady, kdy dojde ke ztraté
|zaCatku paketu, nebo je pFijem paketu naopak prerusen v plice. Je zde napfiklad n&jaky timeout?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vybomé (podie Kiasifikani stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 26.5.2016

podpis oponenta prace



