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Hodnoceni &innosti studenta, pfipominky, dotazy:

PfedloZend prace se zabyvé navrhem a realizaci softwarové stranky pro ovladani robotické ruky. Autor v pvréa‘
popsal nekolik existujicich variant manipulatorfl a navrh| vhogne'resqm pro aplikaci robotické ruky pro merici
ucely. Hlavni pfinos prace predstavuje realizace mzkourovnoyeho fizeni, algoritmu pro polohovani ruky a

graficka aplikace pro pohodiné ovladani. Volbu programovaciho jazyka C++ s pouzitim Qt frameworku povazuji
vzhledem ke kompatibilité mezi operaénimi systémy za spravnoul.

Za hlavni nedostatky prace povazuji nedostatecné provedenou resersi, autor cituje pouze 10 informacnich
zdrojl. Prestoze je realizovany roboticky manipulator funkéni, tak v praci nejsou uvedeny priklady testovaciho
provozu robota. Autor soucasné nepouziva $ablonu doporucenou vyhlaskou dékana, pouziva malé pismo a

radkovani, také proto je vysledny pocet stran nizky.

Student pracoval samostatné, dodrZoval predem stanoveny Czsovy harmonogram, spravne cituje a dodrzuje
normy a ma vybornou jazykovou Urover. B&hem prace byl komunikativni a vhodné vyuZil své zkugenosti s
tvorbou software.

Praci pfes uvedené nedostatky doporucuji k obhajobé.

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci dobie (podle klasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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