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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Stabilizator pro akéni kamery
Student; Martin BERAN | sw.&s: | E1380172P
Oponent: Ing. Jindfich Kfivka
Kritéria hodnoceni price oponentem Max. body Pfidélené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality spinéni) 25 15

Odborné droveri prace 50 30
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 2

Formalni zpracovani prace, dodrfovani norem 10 6

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:
Student se ve své praci zabyva ndvrhem dvouosého stabilizatoru akéni kamery.

V prvni &asti strucné popisuje tfi druhy stabilizace akéni kamery, z nichZ posledni by mél odpovidat navrienému
systemu, a prvni dva funguji na Cisté mechanickém principu.

Dale jsou v textu popsany Erincipy stabilizace za pomoci akcelerometru a gyroskopu. Zde mne zarazilo
studentovo tvrzeni, ze se akcelerometr uplatni pouze pfi pomalych zménéch naklonu kamery.

Jako stézejni bod celé préce se jevi rovnice 2.3 ze str. 13, na jejimz principu je pravdépodobné zaloZena celd
koncepce stabilizace kamery. Provedeni ze str. 24 ve mné vzbuzuje Jpochybnosti, Ze stabilizator kamery umi
stabilizovat kameru a neslouZi pouze k nastaveni ndklonu pri pomalych zménach polohy zafizeni.

Student vybral zajimavy senzor MPU6050, ktery vyhovuje pozadavk@m na takoveéto zarizeni. Ve spojeni s
ATMega324A-AU, ktery disponuje 6 hardwarovymi PWM vystupy, se jevi koncepce systému jako vhodné
zvolena, jak z funkéniho, tak energetického hlediska.

Student navrh] Fidici elektroniku, kterd odpovida Grovni bakalaiské prace. Zde velmi kladn& hodnotim
prehlednost pfiloZzenych schémat a rozvrZeni layoutu PCB.

Studen v zaveéru tvrdi, Ze zafizeni je funkéni, ale bohuzel toto tvrzeni neni podpofeno jakymkoliv méfenim. Z
popsaneho principu stabilizace mém jisté pochybnosti o funkénosti predstaveného regulatoru a mam obavy o
Jeho odezvy na drobné otfesy.

V préci se obCas vyskytuji véty nedavajici smys| (zejména na strané 12), ale jinak je text na dobré Grovni.

Vzhledem k tomu, Ze stéZejni Ctvrty bod zadani nebyl spinén, jsem nucen udé&lit hodnoceni DOBRE. Préce ie to
vsak naroénd a hlavni ¢ast méla byt zaméfena na vyvoj stabilizaénich algoritmd, které v préci téméf chybi.
Pokud student béhem obhajoby prokaZe, Ze zafizeni bylo sestaveno a je alespori ¢aste¢né funkéni, pfiklonim se
k vyrazné lepsimu hodnoceni.

Dotazy oponenta k pradi:
1) Vysvétlete, pro¢ se akcelerometr uplatfiuje pouze pfi pomalych zménach polohy kamery

2) Popiste principidiné funkci Vaseho stabilizatoru - jak reaguje na tfes ruky a drobné chvéni

3) Jaky vliv na stabilizaci kamery ma to, Ze senzor neni umistén v osach rotace kamery

4) Jak Vas stabilizator zareaguje pfi pofizovani panoramatického zabéru (kruhovy pohyb o 360°)

Bakalafskou praci hodnotim klasifikaci dobFe (podie klasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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