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Doplnéni hodnoceni, pripominky, dotazy:

Rozsah prace je 69 stran textu v&etné priloh, pricemz relativné velka &ast prace je ven

experimenti.

zpracovani a ziskanym vysledkum mam pouze nasledujici tfi pripominky:

- Z popisu RAIM algoritmu neni ziejmé, kdy dochazi k transformaci mezi soutadr

~

matice.

generovani vysledné informace o integrité odhadu polohy.
- Simulaéni experimenty by mély obsahovat Monte Carlo vyhodnoceni RAIM a
bezchybnou situaci, ale i pro simulované selhani GNSS systému.
I pres uvedené nedostatky spliuje diplomova prace viechny body zadani doporucuji
klasifika¢nim stupném velmi dobre.

Diplomova prace je vénovana aktualnimu a do budoucna perspektivnimu tématu vyuziti globalnich
naviga¢nich satelitnich systému (GNSS) v aplikacich se striktnimi pozadavky na integritu odhadu polohy.

a dalsich podpiarnych systému pro zajisténi integrity. Stézejni Cast prace je pak vénovana predstaveni
jednoho z algoritmi RAIM pro autonomni monitorovani integrity a prezentaci vysledka simulacnich

Prace ma. az na nékolik typografickych nedostatkii (napf.: odstavce o jedné vété na str. 29) a preklept
(napi.: (14) nemize obsahovat neznamou w;. (15) by nemélo obsahovat polohy sateliti. soucasné
pouzivani symbolii P¢g a Pg, pro stejnou veli¢inu), nalezitou strukturu a formalni Gpravu. S ohledem na
rozsahlost a stale probihajici vyvoj v oblasti integrity GNSS ma prace velmi dobrou odbornou uroven. Ke

a NED. Navic v podkapitole 3.1.3 chybi vztahy pro transformaci stredni hodnoty a kovariancni

- Popis RAIM algoritmu by mél byt zakon&en pseudokodem, protoze volné psany text dava prostor
itenafi k ruznym interpretacim, jak jsou statistiky d,. a, a protekeni Grovné PL pouzity ke

ovana popisu GNSS

wymi systémy ECEF

lgoritmus nejen pro
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