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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Cilem prace je navrhnout a modelovat vSesmérového mobilniho robotu. Autor se v préci nejprve vénuje
popisu zakladnich typti mobilnich podvozkii, kde popisuje i moznosti pro véesmérovy pohyb. Nésledné se
vénuje popisu konstrukce vSesmérového podvozku zaloZeného na pouziti trech univerzalnich vesmérovych
kol a komponent nutnych k jeho fizeni. Zbytek prace se vénuje popisu matematického modelu takového
podvozku, jeho ovéfeni a navrhu pfimovazebniho fizeni. Zakladni model je dopInén i model DC motori,
ktere jsou zamySleny k pohonu, a jehoZ otacky jsou fizeny PID regulatorem. Nasledné je na simulacich
ukazano, Ze po zahrnuti modelu DC motorti, neni jiz pfimovazebni fizeni adekvatni a bude nutné prikrogit §
navrhu zpétnovazebniho fizeni.

Prace jako takova obsahuje zakladni potfebné informace, ze kterych je mozné vychazet pii realizaci
vsesméroveho robotu, nicméné by si nekteré partie zaslouzili detailngjsi zpracovéni. Napf. ¢asti vénujici se
ovéfeni matematického modelu a posléze pfimovazebniho systému by si zaslouzili lepsi zpracovani. Té
neni moZné na zéklad€ prace zkontrolovat spravnost implementace modeli pouzitych modelii. Na zakladé
obrazki 5.1 a 5.2, je vidét, Ze ¢ast implementace je provedena pomoci nastroje Simulink, ale samotny modg
je realizovany jako MATLABovska funkce do Simulinku vlozena, ktera neni v textu uvedena. Tato
kombinace riznych ndstroji by pfipadné mohla zpiisobovat p¥i simulacich i néjaké nepresnosti.

Splnéni boda zadani B uplné O castecné O nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé KM ano O ne
Celkové hodnoceni prace O vyborné M velmi dobie O dobre O nevyhovél

Jméno, pfijmeni, titul vedouciho BP: Ing. Miroslav Flidr, Ph.D.

Pracovisté vedouciho BP: KKY

29.8.2016 — 7" ¢
Datum Podpis




