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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalafska prace se zdbyvad implementaci a testovanim AHRS algoritmu, ktery je vyuZit k odhadu
orientace na zakladé dat z IMU jednotky zalozené na MEMS senzorech. Prvni ¢ast prace se zabyva
seznamenim s principem ¢innosti MEMS senzory, konkrétné se jedna o gyroskopy, akeclerometry a
magnetometry, které dohromady tvoti IMU jednotku. Nésledné je prace jiz vénovana problematice odhadu
orientace, kde jsou predstaveny zakladni pojmy z této oblasti a uvedeny dvé zékladni metody pro realizaci
tzv. AHRS systému, tj. komplementdrni a Kalmantv filtr. Zbytek prace se jiz vénuje implementaci

a testovani jedné konkrétni varianty komplementarniho filtru. Kvalita odhadu orientace ziskana pomoci
implementovaného filtru je na nakonec srovnana s jinym ¢asto vyuzivanym komplementarnim filterm na
testovacich datech ziskanych z realné IMU jednotky.

Po obsahové strance je prace prehlednd a dobie zpracovana. Z formalniho hlediska by bylo mozné
vytknout par méné piesnych piekladli ptivodni anglické nomenklatury nebo ne zcela obratnych vyjadieni.

Praci doporucuji k obhajobé a celkové ji hodnotim klasifikaénim stupném vyborng.

Splnéni bodt zadani B uplné O castecné O nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé K ano O ne
Celkové hodnoceni prace M vyborné O velmi dobie O dobre O nevyhovél
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