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Niizev bakaliisk6 pr6ce je ,,Modemi prostiedky mezioperadni dopravy a moZnost jejich
optimalizace". Pr6ce je zamdiena na oblast intemi logistiky, konkrdtnE manipulace mezi
jednotlivymi operacemi q17roby, kdy je pozornost v6nov6na klasick;fm a modemim
prostiedkfim mezioperadni dopravy, moLnostem iizeni a optimalizace mateririloqfch tokri
mezioperadni dopravy a doporudenim konkr6tnich prostiedkt pro jednotliv6 typy v;irob.
Narodnost cel6 pr6ce tkvi piedev5im v teoretickd d6sti, kde je proveden vydet klasick6 a
modemi manipuladni techniky.

Prvnf a druh6 kapitola jsou zamdieny na popis teoretickeho fvodu, ktery obsahuje piedevSim
popis podnikov6 logistiky v souvislostech cel6 logistiky, jeji historii, definici a cile. DSle se

zabyvit pojetim logistiky jako syst6mu a logistick;fmi technologiemi. Tato kapitola je
zpracov 6na dostatednd.

Tieti kapitola obsahuje popis klasickych prostiedkri mezioperadnich prostiedkri. Nejprve
vymezuje v'ltznam manipulace s materi6lem, dlendni manipulace s materidlem, rozddlenim
klasic(fch prostiedkri mezioperadni dopravy. D61e niisleduje klasifikace piepravovandho
materi6lu, kdy mi chybi zikladni vlastnosti kapaln6ho (plynn6ho) materi6lu, kdyZ je
specifikov6n kusovy a sypklf materi6l. N6sleduje velmi podrobnf popis a d6leni klasicklich
prostiedkri pro mezioperadni dopravu. Ve vydtu mi chybi tahade vyuLivane pro systdmy Milk
Run. Zpracoviini kapitoly je velmi podrobn6 a dostadujicf.

Obsahem dtvrte kapitoly je popis modernich prostiedkt mezioperadni dopravy. Pozomost je
vdnov6na piedevSim automaticky vedenym vozikrim a robottm urden;fch pro manipulaci.
Drile jsou zde popisovilny reg6love zakladade, kterd povaZuji spiSe za klasickd prostiedky pro
mezioperadni dopravu, jedinou qfjimku tvoii automatick6 reg6love zaklada(,e, kter6 sem jistE
patii. Kapitolu uzaviraji vzn65edla. V kapitole mi chybi uvedeni vylLiti dal5ich modemich
prostiedkri - napi. drony.

P6t6 kapitola obsahuje popis moZnosti iizeni a optimalizace materiiilovlich tokri mezioperadni
dopravy. Tato kapitola se v6nuje piedev5im metod6m pro uspoi6diini pracovi5t'. Jedinou
vfjimku tvoii simulace, kter6 m6la b1.t vfce rozepsina a rozSiiena piedev5im o optimalizaci.
Drile mi zde zoblasti simulace chybi i simulov6ni pohybu manipuladni techniky - napi.
Technomatix Process Designer slouZi pro simulaci pohybu robotri. V t6to kapitole je zcela
opomenuta oblast operadniho vfzkumu - dopravni problem, prritoky siti, apod. Kapitola je
jednoznadnd zamdiena a spi5e se vyhyb6 modernim zpfisobtim iizeni a optimalizace. JistE by
zde mohl byt zmindna moZnost iizeni v konceptu Prrimyslu 4.0, kde by bylo moZn6 online
sledovat pohyb prostiedku a optimalizovat jejich pohyb po vyrobnfm syst6mu.

Sest6 kapitola shrnuti a doporudeni prostiedkri pro mezioperadni dopravu pouze piedstavuje
tabulku s piiiazenim vhodnosti manipulace v jednotliv;fch typech vfroby. Chybi mi komentiii
k zji5tdn;fm fidajim - napi. jei6by jsou vhodnd pro manipulaci s velklfmi dily, apod. Tato
kapitola je zpracovdna pouze po form6lni strdnce.
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Zt:dr pr6ce neobsahuje, proto neni moZn6 hodnotit jeho kvalitu. BohuZel neni jasn6, k demu
bakalai do5el.

Po form6lni a grafickd [rrovni priice jsem nalezl n6kolik drobnlfch nedostatkt. V prrici je
dostatednd citoviino, jsou pouZivhny vhodnE obrinky, sch6mata a tabulky pro piibliZeni
popisovan6 problematiky. K pr6ci nejsou piiloZeny Zadnd piilohy.

ZivEr a zhodnoceni:
ZdvErem lze konstatoval, Le zaddni a cile pr6ce byly spln6ny. BohuZel musim konstatovat, Ze

modernim prostiedkrim mezioperadni dopravy byl vdnov6n menSi prostor neZ klasickfm,
adkoli vzhledem k niizvu priice bych odek6val opak. Metody iizeni a optimalizace opomiji
ndkter6 metody z tohoto oboru a zcela chybi z6,v1r pr6ce.

U obhajoby bakaklisk6 prrice navrhuji poloZit nfsledujici doplfiujici otizkyz
1. Prod byl pii klasifikaci materi6lu d6le vynech6v6n kapalny (plyrmy) materi6l?
2. Jako vidfte trendy v mezioperadni dopravd?
3. Jakf je ztwlrpritce?

Celkov6 hodnotfm piedloZenou bakalfiskou prici klasifikainim stupn6m velmi dobie
a doporuiuji ji k obhajob6.

Navrhovan6 vysledn6 klasifikace (nehodici ikrtndte) Ir.,bem6
velmi dobie
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