Fakulta strojni
katedra konstruovani stroju

Protokol o hodnoceni
bakalarské prace

Nazev prace: Konstrukéni navrh univerzalniho programovatelného manipulatoru

Praci predlozil(a) student(ka): Tomas KECKSTEIN
Studijni obor: B2301 Strojni inZenyrstvi - Stavba vyrobnich stroji a zafizeni

Posudek vedouciho prace

Praci hodnotil(a): doc. Ing. Josef Formanek, Ph.D.
(u externich hodnotitell uvedte téz kontaktni adresu pracovisté)

1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl naplnén):
Cilem prace bylo navrhnou mechanické €asti manipulatoru pro manipulaci s riiznorodymi pfedméty v
oblasti kusové vyroby. Dale vypracovat moznost stavebnicové konstrukce s ohledem na manipulaéni
prostor vyrobniho stroje. V této préaci jsou tyto cile zpinény.

2. Obsahové zpracovani
(originalita feseni, naro¢nost, tviréi piistup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):

Obsahova stranka této prace je adekvatni zadanému tématu, je zde proveden popis manipulac¢nich
zafizeni s nasledujicim vytvofeni navrhovych idei, systematicky postup pfi navrhu manipula¢niho
zafizeni s ohledem na uréené pozadavky. Byla provedena tvorba 3D CAD modelli véetne zakladnich
silovych rozborti a MKP vypoétu tinosnosti nosnych prvki navrhovaného manipulatoru.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfiméfenost technickych vypoéth, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

V kap. 6 této prace je provedeno komplexni rozpracovani navrhil podle rozboru pozadovanych
parametri pro spravnou funkci, bezpecnost a pracovni prostor. Nasledné je vybrana varianta, ktera je
dovedena do 3D vizualizaéniho modelového zafizeni. Je zde téZ provedena kontrola na silové zatizeni
jednotlivych €asti manipulatoru, moderni metodou MKP.



4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkaz( na literaturu, graficka Uprava, prehlednost ¢lenéni

kapitol, kvalita tabulek, graf(, priloh atd.):
Formalni zpracovani, déleni kapitol a grafické zpracovani je v této bakalarské praci fazeno prehledné a

systematicky. Nepatrné formalni nedostatky nikterak nesnizuji kvalitu této bakalarské prace.

5. Struény komentar hodnotitele
(iniciativa pfi FeSeni prace, koncepénost, pfistup k feseni, rozsah prace, celkovy dojem z prace,

silné a slabé stranky, originalita mySlenek a zpracovani):

Pfinosem této bakalarské prace je komplexni navrh celkové mechaniské ¢asti zafizeni manipulatoru se
systematickym pfistupem a zvazeni pozadavk( na ucel tohoto technického zafizeni. Byl vytvoren 3D
model s vizualizaci a vypoctovym testem na technické parametry pro bezpeénou manipulaci s pfedméty

zakladanymi/vyjimanymi z prostoru vyrobniho stroje.

6. Otazky a pripominky na autora prace k blizS§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):
Bez doplfujicich otazek.

7. Navrhovana vysledna klasifikace *) ) .
--—vyborné-----

velmi dobre

Datum: 2012-07-09 Podpis: /](7 7
/ ‘oteq //sz

*) Nehodici se Skrtnéte
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