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1. Cil prace
(uvedte, do jaké miry byl naplnén):
Cilem prace bylo provést konstrukéni navrh mechanické &asti manipulatoru pro manipulaci s predméty
pfi kusové vyrobé& v manipulaénim prostoru uréeného vyrobniho stroje pro technické parametry
specifikované v pfiloze zadani.
Takto stanovené zadani (typu stroje s manipulaénim prostorem a hmotnosti bfemene ) v praci neni
uvedeno a nelze tedy rozhodnout, zda pfedlozena konstrunstrukce manipulatoru je vyhovuijici.

2. Obsahové zpracovani

(originalita feSeni, narognost, tvréi pfistup, proporcionalita teoretické a vlastni prace, vhodnost

pfiloh atd.):
V Gvodni 1. kap. jsou uréeny dlvody vyuzivani manipuldtortl. V navazujici 2.kap. je pfehledné popsana
historie vyvoje manipulaéni techniky. V 3. kap. je provedeno rozdéleni manipulaénich zafizeni dle
jejich charakteristickych znakl. V kap.4 jsou uvedeny aplikace pouziti manipulatordi u vyrobnich strojti a
ukazana moznost modularni konstrukce manipulatord- kap.5. Dal$i kapitoly se tykaiji vlastni konstrukce -
v kap. 6 jsou uvedeny varianty konstrukce manipulatoru a proveden vybér optimalni varianty , v 7.kap.
jsou provedeny vypocty pro navrh manipulatoru a zhodnoceni konstrukéniho feseni (kap.8). Kap.1 -5
jsou dobfe zpracovany a davaji pfehled o danné problematice, kap. 6 - 8 jsou nedostate&né zpracovany.

3. Hodnoceni technické slozky prace
(kvalita a pfiméfenost technickych vypoctl, doprovodné vykresové dokumentace atd.):

Ve vypocetni ¢asti prace je proveden navrh nosné ¢asti manipulatoru. Je uveden pouze MKP model
nosného profilu s nap&tovymi poli u kterého chybi naért s uréenim mista a velikosti plisobici sily.

U navrhu pfevodU je vypoctove uréen pouze motor O3, pfi vypoétu jeho momentu rovnéz chybi
vypoctove schéma. Ostatni motory (01,02,04) nejsou spocitané. Nejsou stanoveny sily plsobici na
uloZeni kloubtl loZisek a je pouze navrzen typ kloubového uloZeni dle katalogu. Neni uvedeno
vypocétové schéma pro vypocet sil v koncovém ¢lenu.

Prace neobsahuje kotovany konstrukéni navrh manipulatoru s kusovnikem.




4. Formalni nalezitosti
(jazykovy projev, spravnost citace a odkaz(i na literaturu, graficka tprava, pfehlednost ¢lenéni
kapitol, kvalita tabulek, grafil, pfiloh atd.):

PfedloZena bakalafska prace ma logicky fazené kapitoly, graficka tprava prace véetné dopliiujicich
obrazkil je na dobré urovni, chybi ale vypoétové naérty s ozna&enim rozmeérii. Rovnéz konstrukéni
provedeni manipulatoru je predlozené pouze ve formé MKP modelu, chybi vykres sestavy s rozméry a
kusovnikem. Po strance jazykové je prace vyhovujici.

5. Struény komentaF hodnotitele
(rozsah prace, celkovy dojem z prace, silné a slabé stranky, originalita myslenek a zpracovani):

Autor spinil zadani netplné - pozadoval se konstrukéni navrh manipulatoru pro manipulaci s urgitymi
pfedmeéty u konkrétniho vyrobniho stroje. Byl véak prediozen pouze MKP model konstrukce
manipulatoru bez pozadované specifikace zadavacich parametrd. V zavéru prace jsou sice uréeny
parametry manipuléatoru (rozméry obsluhovaného prostoru a max. nosnost manipulatoru) ale nejsou
patrné zastavbové rozméry manipulatoru a neni tedy ziejmé, kde by manipulator mohl byt pouZit..
Ekonomické hodnoceni konstrukce zcela chybi.

Nelze rovnéz souhlasit s nazorem autora (kap. 8.3), Zze do vypoctu nebyly zahrnuty souéasti jako motory,
Srouby, loZiska atd., protoze by zpomalovaly vypoé&et. Do navrhu funkéni konstrukce manipulatoru je
nutné tyto soucasti zahrnout.

6. Otazky a pfipominky na autora prace k bliz§imu vysvétleni pfi obhajobé
(max. 3):

1. Specifikace vyrobniho stroje, kde by manipulator mohl byt pouzit.
2. Zpusob fizeni manipulatoru, pfesnost polohovani.
3. Odhad vyrobni ceny manipulatoru.

7. Navrhovana vysledna klasifikace *)
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