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Hodnoceni bakalarské prace oponentem

Nézev préce: Zpfisoby lokalizace osob bez signélu GPS
Student: Martin JANDA | su.&se: | E15B0118P
Oponent: Ing. Karel Sima
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pridélené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stuperi kvality spinéni) 25 24

Odborna Groven prace 50 48
Interpretace vysledk{ a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 13

Formalni zpracovani prace, dodrZovani norem 10 10

Hodnocenl obsahu a kvality préace, pfipominky:

Student predlozil bakalarskou praci, ktera spliiuje véechny body zadéni. Prace je vhodné rozdélena do nékolika
kapitol. Prace z formalniho hlediska neobsahuje prakticky Zadné nedostatky.

V praci je vytvofen velmi dobry prehled princip( lokalizace osob bez signalu GPS. Velka pozornost je vénovana
technologicky velmi atraktivnimu zplsobu navigace/lokalizace bez GPS, kterym jsou inercidlni navigacni
systémy. Princip je popsan velmi dlikladné véetné ddivodu vzniku chyb. V praci jsou také prezentovany vysledky
testovani dvou systémd inercidlni navigace. Pro toto testovani zvolil student velmi vhodny zpéisob, kterym bylo
natrasovani testovaci drahy za pomoci GPS a nasledné dvéma systémy inercialni navigace. Vysledky testovani
jsou velmi zajimavé, predevsim jelikoZ se jednd o dva komer¢ni systémy a jeden z téchto systém(i vykazuje
velmi vyrazné chyby, coZ ukazuje naronost téchto systémdl na realizaci a predevsim na algoritmizaci firmwaru
a softwaru pro zpracovani a filtrovani dat.

Dotazy oponenta k préci:

Na zakladé vysledk{l testovani komrecnich systémi inercidlni navigace, myslite si, Ze realizace podobného
systemUl by byla realna na platformé Arduino LilyPad?

Bakalatskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifikacni stupnice dané smérici dékana FEL)
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podpis oponenta prace



