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Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: Navrh Fizeni 3-osého manipulatoru pro automatizované testovani Fidicich
jednotek
Student: Bc. Josef VANEK | sd&: | E15N0079P
Oponent: Pavel §patenka
Kritéria hodnocen( préce oponentem Max. body Pfidélené body

Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 25
Odborna droven prace 50 42
Interpretace vysledk{ a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 14
Formalni zpracovani prace, dodrzovéani norem 10 9

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Diplomant zpracovaval praci u firmy MBtech Bohemia s.r.o. Jeho tkolem bylo Z ] |
zkonstruovaného manipulatoru vcetné tvorby uZivatelského rozhrani. Prace byla ndroénd zejména svoji

komplexitou - od navrhu aZ po realizaci.

Diplomant v praci popisuje moznosti fizeni pohon( a jejich specifika. Velka Cast prace je vénovana ochrannym
opatrenim a normam pro bezpecnost zafizeni. Student velmi dobfe popsal a zhodnotil dosazené vysledky.
Prace je psana srozumitelne, pouze s drobnymi preklepy. K formé zpracovani nemam vyhrad.

ylo zmapovat zplisoby Fizeni pohonl

Dotazy oponenta k prad:

1) V em spatfujete vyhody pouZiti technologie NI oproti PLC?
2) Jak hodnotite vlastnosti zvolené mechanické konstrukce?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (padie klasifikaénf stupnice dané smérmici dékana FEL)
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