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Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 5
Odborna uroven prace 50 5
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 1
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 10

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

PredloZena prace je kompletné pséna v anglickém jazyce. Clenéni prace je relativné prehledné a obsahuje pouze malé mnoZzstvi preklepd.
Po formalni strance toho nelze praci piilis vytknout.

Velkym zklaménim je viak odborna Urovefi prace. Studentka méla dle zadani krom nezbytného nastudovani teorie navrhnout a otestovat
system pro monitoring Zivotnich funkci zvifat vyuZivajici IoT. V praci naprosto postradam shrnuti poZadavk{ na takovy systém a jakykoli
konceptualni navrh systému jako celku. V uvedeném orientacnim schématu pfipojeni senzorl k Arduino kitu je pak chyba, kterd naznacuje,
Ze autorka uvedené zapojeni nejspis sama nerealizovala.

V praci jsou popsany mozné metody monitoringu Zivotnich funkci psti pomoci EKG, PPG a teploty, dale pak monitoring pohybové aktivity
pomoci akcelerometru. Ve vétsiné pripadl se vsak jedna o popis prace jinych autor. Z prace neni zfejmé, jaky je ptinos autorky k dane
problematice a co vlastné je jejim dilem. V Castech, kde je popisovano zpracovani signalu z akcelerometrt a oximetru chybi celd fada
zakladnich informaci a parametrdi. V pfipadg, Ze je néktery z parametrll uveden jedna se o jakousi hodnotu bez dalsiho zdlvodnéni.
Uvedené vysledky méfeni je moZné snadno zpochybnit, zejména v pfipadé krokomeru, ktery je navrhovan pro dvounohého Clovéka, nikoli
¢tyfnohého psa, jehoZz pohyby jsou od lidskych znaéné odlidné. Obdobné by bylo moZné zpochybnit vysledky méfeni PPG. V praci jsou
uvedeny jen velmi kratké vzorky méfenych pribéhd, které nijak nepotvrzuji autorky zavéry. Opét neni pfilis jasné, zda se jedna o méfeni
provedena autorkou nebo nékym jinym. Naprosto zde postradam jakoukoli analyzu a popis uvedenych méfenych signald.

Velkou zahadou pak pro mne je vyuZiti IoT. Marné jsem v praci hledal dlivody pro pouziti IoT v systemu pro sledovani Zivotnich funkci ps.
Autorka pak navrhuje vyuZit systému NB-IoT nicméné zde neni opét jakkoli zdlivodnéno proc zrovna tento systém. Déle pak testuje
systém SigFox, ktery se jevi pro zamySlené (cely naprosto nevhodny, pomoci kterého zkousi pfenos GPS soufadnic, o kterych ve zbytku
prace neni ani zminka.

V préci neni nijak popsan SW nezbytné& potfebny pro realizaci uvedenych experimentdl. Z prace jen vyplyva, Ze se vétSinou nejspis jedna o
systém Arduino. Opét vSak neni jasné zda se jedna o dilo autorky nebo o n&jaky ,,demo software".

A je prace po formalni strance napsana bez prohfesk{, po odborné strance bych od absolventky magisterského studia na FEL ocekaval
praci vyrazné odbornéjsi nez resersi, které se uvedena prace blizi. Navic se body zadani 3 a 4 nedaji povaZovat za spInéné.

Dotazy oponenta k préci:

1) Co konkrétné jste z uvedenych experimentd realizovala Vy osobné?

2) Jaké jsou dlvody pro vyuZiti IoT v zamysSleném systému a jaké to pfinese vyhody?

3) ProC navrhujete vyuziti NB-IoT?

4) Jaké prenosové rychlosti oCekavate, Ze budou zapotrebi pro prenos dat ze psem neseného zatizeni?
5) V jake &ast zafizeni bude provadéno zpracovani signald ze senzor(?

6) MUZete predvést pouZité zarizeni pro méfeni akcelerometrem, teplomérem nebo oximetrem?

7) Jaké konkrétni experimenty jste provadéla se zapojenim na obrazku 4.5?
8) Jaké frekvencni rozliSeni bylo pouzito pro vypocet FFT zminény v kaBitoIe 5.2.4 a je dostateCné pro méreni tepu?
9) Pro¢ jste v systému SigFox testovala pfenos GPS doufadnic a ne tfeba informaci o pohybové aktivité psa?

10) Jakym postupem byl zjistén skutecny pocet krokd psa pro vyhodnoceni méfeni krokomérem?

11) Jaky vliv mé impedance elektrod na méfeni EKG?

12) Jak se lisi pribeh EKG kfivek Clovéka a psa?

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci nevyhovuje (podie kiasifikacni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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