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Jazykova a graficka uprava ' O % O
Samostatnost zpracovani tématu BP %] O O
Vhodnost pouzitych metod O %] O
Zptsob zpracovani a vyhodnoceni O O
Spravnost ziskanych vysledki O O
Vlastni piinos M O O

O O ]

Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Cilem bakalafské prace je vyuzit SW ramec ROS (Robotic Operating System) k vytvoreni idiciho systému
diferencidlné fizeného kolového robotu. Autor se v praci nejprve vénuje popisu pouZité robotické platformy. Poté je
prace vénovdna fizeni stejnosmérnych motort a jakym zplisobem je modelovan diferencidlné fizeny robot. Nasledné
se jiZ autor vénuje prezentaci systému ROS a popisem konkrétnich komponent, které jsou vyuzZity pro implementaci
fidiciho systému robotu. Dale je jiZ popsana samotna realizace fidiciho systému, jehoz funkcionalita je na zaveér
otestovana.

Préace je popsana piehledné a autor popisuje viechny podstatné aspekty realizace fidiciho systému vyuzivajici systém
ROS. Autorovi se podafilo s vybranymi SW a HW prostiedky realizovat systém, ktery je na zakladé informaci ze
senzorti (konkrétné inkrementalnich ¢idel na DC motorech a laserového dalkomeéru) schopen se autonomné
pohybovat v neznamém prostiedi. Praci je mozné vytknout obcasnou piilisnou struénost popisu, kterd zbytecné
skryvé nékteré slozitosti a zaludnosti, se kterymi se béhem feseni prace musel vyrovnat.

Splnéni bodii zadani uplné O céastecné O nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé M ano O ne
Celkové hodnoceni prace i vyborné O velmi dobre O dobfe O nevyhovél
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