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Oponent diplomové prace: Ing. Marek Bures, Ph.D.

Nazev hodnocené diplomové prace je "Vyuziti snimacich systému v priimyslové
automatizaci". Prace obsahuje celkem 58 stran textoveé ¢asti bez priloh. Hlavnim cilem prace
je ovéreni spolehlivosti rozpoznavani obrazu 2D vision systému v experimentdini laboratofi
primyslu 4.0 na FST.

V teoretické ¢asti prace se student vénuje objasnéni pojmud automatizace, uvadi rizné druhy
automatizace spolu s popisem vyhod a nevyhod jednotlivych pfistupd. Tato ¢ast je
prehledné a vhodné ¢lenéna s ohledem na dalSi zaméreni prace. Soucasti teoretické ¢asti je
také popis a rozclenéni senzorovych systému, z nichz hlavni dlraz je kladen na optické
senzory, které jsou dale reseny.

V praktické ¢asti prace se student nejprve vénuje popisu experimentalni laboratofe zejména
se zamérfenim na kolaborativniho robota a systém pro rozpozndavani obrazu. Kromé
technickych specifikaci zafizeni se student vénuje i softwarové strance. V praci uvadi
strukturu a konkrétni ¢asti programového kddu, ktery musel vytvofit za ucelem dalsiho
testovani. Zde je nutno podotknout, Ze vytvoreni a odlazeni programu pro kolaborativniho
robota bylo nelehkym tkolem, nebot tvorba téchto programa zatim neni ve standardnim
obsahu udiva. V zavérecné kapitole diplomové prace se student vénuje testovani
spolehlivosti naprogramovaného systému, ve kterém robot odebird barevné puky ze
zasobnik( a tfidi je na pripravenou paletku na dopravniku. Student demonstruje
univerzalnost programu, tedy moznost zdmény paletky i obsahu zasobnikd. DalSim pfinosem
prace je pak zhodnoceni intenzity osvétleni na vysledky kamerového rozpoznavani. Za
pomoci luxmetru student zméfil riznou intenzitu osvétleni v mistnosti pfi vyuZiti
standardniho osvétleni, LED prisviceni nebo fluorescencni lampy a jejich kombinaci.
Vysledkem bylo zjisténi, Ze idealni intenzita osvétleni se musi pohybovat mezi 550 - 740
luxy. Nizka intenzita brani ve spravném rozpoznavani barev, vysokd naopak presvétluje
prostor a jsou pak problémy i s rozezndvanim obrysu.

Event. pokracovani textu na pfilozenvch listech.
Navrhovana vysledna klasifikace: Vyborné
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Po formalni strance je prace zcela v potfadku. Gramaticky je na velmi dobré Grovni. Student
dodrzel piedepsané formatovani a spravné také naformatoval pouzitou literaturu i ji vhodné
citoval. Jeden z mala nedostatkti jsem objevil u konzultanta, kdy na oficialnim zadani je jiné
jméno, nez je pak uvedeno v praci.

Dotazy k diplomové praci:

1. Jaké parametry je nutno dodrzet, abychom mohli konstatovat, Ze aplikace robota je
kolaborativni.
2. Pokud lze uved’te srovnani v naro¢nosti a pracnosti programovani pro 2D vision a 3D

oA

vision systému.

Zavér a zhodnoceni:

Musim konstatovat, Ze zadani prace bylo dodrzeno a vyty¢enych cilti bylo dosazeno. Student
prokazal zna¢nou orientaci v problematice robotizace a automatizace, coz potvrdil vlastnimi
programovymi bloky i naslednym experimentem. Celkové hodnotim ptedloZenou diplomovou
praci klasifika¢nim stupném vyborné a doporucuji ji k obhajobé.




