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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace je vénovana rozvoji metod odhadu stavu stochastickych nelinearnich dynamickych
systému diskrétnich v Case. Diiraz je v praci kladen na moderni lokalni metody odhadu stavu, které pro
své malé vypocetni naroky nachazi uplatnéni v mnoha navigacnich a sledovacich systémech. Prace se
soustfedi na analyzu vlivu volby uzivatelskych parametri, které vyrazné ovliviiuji kvalitu odhadu.

Prace je ¢lenéna do sedmi kapitol. Prvn{ tfi kapitoly jsou vénovany definici stavového modelu systému,
ivodu do problematiky odhadu stavu a navigace a piestaveni zékladnich estimaénich piistupi a metod. Ve
Ctvrté kapitole jsou pak diskutovany lokalni filtry s dirazem na moderni bezderivaéni unscentovany
Kalmaniv filtr. Ten je pak v kapitole pét dale analyzovén a jsou diskutovany ptistupy k volbé jeho
uZivatelského parametru, které jsou dostupné v literatute. Obs4hlé simulaéni vysledky dostupnych
pristupl k volbé uzivatelského parametru jsou prezentovany v kapitole Sest. V zavére&né sedmé kapitole
Je pak diplomova prace zhodnocena.

Préice je, z obsahového hlediska, kvalitni. Diplomantka pfi zpracovani prokazala velkou miru
samostatnosti i schopnost porozum&ni mnohdy obtiznym algoritmtim publikovanych v prestiZnich
Casopisech oboru, jakym je napf. ¢asopis Automatica. Rovn& ocefiuji obsahlou simulaéni studii
porovnavajici dostupné metody volby $kéalovacich parametrii z mnoha hli pohledu na mnozing
testovacich prikladi. Za zminku stoji fakt, e testovaci piiklady vychazi ze zadani projektu financovaného
"Air Force Office of Scientific Research". Praci proto hodnotim stupném vyborné a doporuéuji k
obhajobé.
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