204771217

Hodnoceni diplomové prace oponentem

Nézev préce: Parkovaci asistent
Student: Bc. Jan LINHART | sw.&sl: | E10N0027K
Oponent: Jan Obermann
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfid&lené body

Spinéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality spinéni) 25 23

Odborné Uroveii prace 50 50
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 14

Formalni zpracovani prace, dodrZovani norem 10 8

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Autor diplomové préce se vénuje tématice sKstém’ﬁ pomoci pii parkovani ve vozech znacky Skoda. Tyto
systémy jsou velice popularni. Zakaznici si mohou témer libovolny osobni viiz parkovacim systémem vybavit.
Bud' primo od vyrobce, nebo jako dodate¢nou montaz. Systémy pfimo od vyrobce ovsem nabizi spolehlivejsi
funkci rozsifenou o riizné dopliikovké funkce typu zobrazeni prekazek na displeji. Autor diplomové prace se
véak zabyva nadstavbou parkovaciho systému a popisuje komplexné funkci parkovaciho asistenta.
Uprvnich dvou kapitolach se autor struéné vénuje fyzikalnimu principu ultrazvuku a popisuje komponenty a
funkcionalitu parkovaciho systému a poloautomatického parkovaciho asistentu.

WUlkapitole tfi jsou zminény rozdily mezi riiznymi generacemi poloautomatickych parkovacich asistentd.

V& ¢tvrté kapitole autor rozvadi nastaveni, odzkouseni a odladéni systému. Dostava se i k problém(m, které se
pfi ladéni systému vyskytly a uvadi zplisob jejich odstranéni. V nékolika grafech je vidét vystup z méfeni.Wpaté
kapitole se autor vénuje zlepeni soucasného stavu poloautomatického parkovactho systému. Zmifiuje rozsireni
poctu ¢idel o &idla nové, pracujicich na odlisném fyzikalnim principu neZ ultrazvuk. Konkrétné se uvadi laser
nebo radar. Detailn&ji se autor vénuje pridavnym kameram.

Wdodatku k diplomové praci se autor vénuje tématlm, ktera jsou nevefejna. Jedna se o samotné jadro
diplomové prace. Autor popisuje pfestavbu vozu nutnou pro realizaci nastaveni nové generace
poloautomatického parkovaciho asistentu. Vénuje se ovéfeni proménnych parametr(l a uvadi mnozstvi hodnot,
ke kterym autor pfi nastaveni systému dospél.

Tematicky hodnotim praci velmi kladné, nebot’ parkovaci systémy jsou ve vozech &im dal oblibenéjsi. Usnadriuji
Fidiétm ovladani vozidla v nepfehlednych parkovacich manévrech.

Rbzsahové hodnotim diplomovou préaci bez pFipominek. Prace je pfehledné a diferencované do ucelenych blokd.
V této souvislosti véak podotykam, Ze bych v kapitole 1 ocekaval podrobné&ji rozbor chovani ultrazvuku z
fyzikalniho hlediska. Kapitola 3 svym rozsahem nepfipomina kapitolu v pravem slova smyslu.

Piace obsahuje nékolik preklepl, stylistickych nedostatkd (str. 13) a gramatickych chyb.

Celkové hodnotim diplomovou praci pana Jana Linharta kladn&, nebot’ spinil poZadavky zadani. Prace je na
vysoké odborné arovni.

Diplomovou préci doporucuiji k obhajobé.
Fmamkové hodnotim praci vyborne (-).

Dotazy oponenta k préaci:

Na zavér se chci pana Linharta zeptat:

1)Nb strané 27 uvadite, 7e jste se v priibéhu realizace setkal s necekanymi variantami, které jste musel
zohlednit. O jaké varianty se jedna?

2)IEko daléi inovaci uvadite moznost propojeni ultrazvukového systému s kamerovym, laserovym &i radarovym.
Jaké jsou vwhody a nevyhody jednotlivych senzor s ohledem na propojeni s parkovacim systémem?

V Nymburce, dne 24. 5. 2012
Jan Obermann

N

Diplomovou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie iasifikatni stupnice dané smémici dékana FEL)
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