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Hodnoceni bakalarske prace oponentem
Nézev préce: Konstrukce Fidici jednotky pro jemné polohovéni krokového motoru
Student: Petr CAFOUREK | suso: |
Oponent: Viastimil Zwiefelhofer
Kritéria hodnoceni préce oponentem Max. body Pfid&lené body
Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupef kvality spinéni) 25 24
Odberna Uroven prace 50 43
Interpretace vysledkd a jejich diskuze, pfip. aplikace 15 15
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 4

Hodnoceni obsahu a kvality préce, pfipominky:

Teoreticka Cast prace, kde student popisuje obecné krokové motory, se mi zdd ponékud struéné a hlavné
postrada citace. Dale bych praci vytknul Groveri schémat, které maji nejednotné popisky soucastek. To samé
plati pro celkové schéma zapojeni uvedené v pfiloze, které by bylo navic vhodné opatfit rameckem s razitkem.
Prace obsahuje jen minimalni mnozstvi pteklept a chyb, jako naEFﬂ(Iad Spatny odkaz na obrazek a na kapitolu.
Naopak bych chtél pochvalit praktickou ¢ast bakalarské prace, kde student dokazal navrhnout funkéni HW a
napsat k nému i SW na slusné Grovni.

Bakalafska prace splfiuje vSechny body zadani a zejména v fedeni praktické ¢asti si ved! student nadprimérmé
a navrhuji mu hodnoceni vyborne.

Dotazy oponenta k préci:

V praci uvadite moZné rozdéleni motorti podle jejich konstrukce, mohl byste uvedené typy kradce popsat,
popripadé uvést vyhody a nevyhody danych provedeni?

JStc? sbl jj)sty? se spravnosti vzorce pro vypocet hlu kroku na str.20? Mohl byste vzorec popsat a odfivodnit jeho
podobu?

Bakalarskou préaci hodnotim klasifikaci vyborn& (podie Klasifika&ni stupnice dané smérnici dékana FEL)

Dne: 11.6.2012




