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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Diplomova prace se zabyva velmi aktualnim tématem ur¢ovani polohy vlaki s vyuzitim levnych senzort
pfi znalosti mapy traté. Metody vyuzivajici takovou informaci maji potencial bud’ zpfesnit nebo nahradit
stavajici metody uréovani polohy vlakl na zakladé baliz. Prace se nejprve zabyva popisem senzor(i
vyuzitelnych k ur€ovani polohy, rychlosti a orientace vlaku a nasledné podéva prehled metod mapovéni
odhad® polohy na pfedem znamou mapu trate. Poté jsou popsany dvé metody odhadu (EKF a CKF)
pouzité k odhadu polohy vlaku na zakladé méfeni poskytnutych konstelaci GNSS a inercialnich senzort.
Poté jsou na simulovanych datech senzorti porovnavany popsané metody urcovani polohy vyuzivajici
mapy traté.

Prace sice poskytuje dostateény nahled do popisované problematiky, nicméné je vidét, Ze urcité aspekty
nema autorka Gplné vyjasnéné. Toto se zejména projevuje bud’ nepfesnym a obc¢as i chybnym pouZitim
terminologie (napf. Eulerovy uhly nepopisuji polohu ale orientaci) nebo nesjednocenou terminologii
(napt. pfi popisu EKF a CKF). Co se ty¢e prezentovanych vysledkl porovndvanych metod, tak je skoda,
Ze neni mozZné jednoznacéné urc€it jaky vliv na vysledky ma zvolena metoda mapovéni a metoda odhadu
polohy.

Doplnujici otazky:

1) Na str. 40 zdivodiujete, ze chyba urceni relativni polohy je zptisobend rotaci Zemé, coz neni pravda.
Jaké jsou skute¢né zdroje chyb méfeni gyroskopu?

2) Jaky vliv na kvalitu mapovani odhadl na mapu traté by mohla mit zmé&na metody odhadu polohy? V
praci pouzivate pro kazdou metodu mapovani jinou metodu odhadu, coz v disledku ztéZuje vyhodnoceni
zda za zhorSeni vysledkti miize spiSe metoda odhadu nebo metoda mapovéni.
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