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Hodnoceni bakalarske prace oponentem
Nézev préce: Elektromagneticky systém pro paralelni polohovani magnetickych téles
Student: Jakub TURECEK | sw&sl: | E17B0054P
Oponent: Milan Smetana
Kritéria hodnoceni prace oponentem Max. body Pfidélené body
Splnéni zadani prace (posuzuje se i stupen kvality splnéni) 25 25
Odborna uroven prace 50 46
Interpretace vysledk( a jejich diskuze, ptip. aplikace 15 14
Formalni zpracovani prace, dodrzovani norem 10 10

Hodnoceni obsahu a kvality prace, pfipominky:

Predlozena diplomova prace se zabyva tématem EM systému pro paralelni polohovani magnetickych objektd.
Autor v praci navrhuje polohovaci systém pro miniaturniho robota, se dv€ma stupni volnosti. NaroCnost prace
hodnotim jako vysokou: je zFe{'(me, Ze autor je kreativni, experimentdlné zru¢ény a schopny realizovat a
otestovat funkéni vyrobek, na zdkladé prochazejicich numerickych simulaci EM pole. Kladné hodnotim i kritické
zhodnoceni dosazenych vysledkd autorem prace. Prace je velmi kvalitni po formalni i obsahové strance.
Uplatnéni EM polohovaciho systému je velmi Siroké, zejména vSak v oblasti biomediciny.

Dotazy oponenta k praci:
1. Obr. 18: Jaka veli¢ina je zde vykreslena: jde o modul prostorovych slozek magnetické indukce?

2. Obr. 20, 21 atd: doporucuiji v grafech vyznacit znaky funkéni hodnoty, z nichz byl graf sestrojen a zaroven
pouzivat krivky s odliSnym typem cary, namisto rlizného barevného podani.

3. Cim si vysvétlujete znaCnou chybovost robotd, resp. na zakladé CehoZ byla zvySena hodnota budiciho proudu
civek prave na hodnotu 1,3x vétsi (str. 30)?

4. Je mozné vyuzit snizeni tfeni robotli pomoci jejich levitace, pokud bude pouzit prototyp Gryllus 2?

Bakalarskou praci hodnotim klasifikaci vyborné (podie kiasifikaéni stupnice dané smérnici dékana FEL)
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