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Doplnéni hodnoceni, pripominky, dotazy:

Autor se v Bakalarské praci zabyva vyvojem linearni pohybové osy pro robotizovany model stolniho
fotbalu. V ramci feseni se musel zorientovat v celé fadé oblasti a fesit mnozstvi dil¢ich tloh po&inaje
navrhem mechanické konstrukce, prototypovanim s vyuzitim 3D tisku, pfes vybér a dimenzovani pohonu,
k modelovani, navrhu fizeni celého systému a jeho implementaci. Na vlastni kuzi tak zakusil, jak moc
multidisciplinarni je obor mechatroniky. Ukolu, s jehoz zadanim prisel sam spolu s kolegou Matéjem
Sieberem, se zhostil velmi dobie a pfes mnozstvi problémii se podarilo zkonstruovat funkéni prototyp.
Prestoze k plné robotizovanému stolnimu fotbalu povede pravdépodobné jesté dlouha cesta, povazuji za
hlavni vysledek ziskané zkuSenosti a dovednosti prenositelné mimo samotnou tlohu fesenou v ramci
prace.

Dotazy:
1. Naznacte moznosti vylepSeni kvality fizeni pohybu z hlediska pouzitého pohonu a jeho fidicich obvoda.
2. Jakym zptisobem byste pravdépodobné ziskal presnéjsi model dynamiky celé soustavy ?

3. Pro¢ jste dal pti volbé pohonu prednost stejnosmérnému motoru pied krokovymi motory, které
diskutujete v uvodu prace ?

Splnéni bodu zadani X tplné [ ] ¢aste¢né (] nespInéno
Doporuceni prace k obhajobé y X ano [ 1Ine
Celkové hodnoceni prace vyborné [ ] velmi dobie [ ] dobie [] nevyhovél
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