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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

Bakalai'ské prace se zabyva navrhem a realizaci mechatronického modelu stolniho fotbalu. V prvni &ésti
prace je podrobné popsan navrh hardwarové ¢asti modelu. Podrobné a srozumitelné byly zanalyzovany
vhodné typy el. pohonti a konstrukéni feSeni pro prevod rotaéniho pohonu na linearni. Druhd ¢ast prace se
zabyva navrhem fidiciho systému mechtronického modelu (v jedné ose).

Dand problematika je zpracovana velmi piehledné a srozumitelné, pro navrh fizeni byly zvoleny vhodné
metody. Na préci je vidét, Ze ji student vénoval v€lké mnozstvi ¢asu. Ocenuji predevsim to, Ze zvladl
vyiesit souasné mechanicky navrh modelu, zvolit vhodny hardware, navrhnout algoritmus fizeni a
nakonec vSe Uspésné zrealizovat a zprovoznit.

V textu prace se misty objevuji pieklepy a ojedinéle i gramatické chyby, u nékterych grafii by bylo
vhodné doplnit detailnéjsi popis. Vzhledem k velkému rozsahu prace a jeji kvalité se vSak jedna jen
o drobnosti. Praci proto hodnotim velmi kladné. '

Otazka: Muizete strucné popsat, jak je vyfeSeno napojeni fizeni pohybu na systém pro rozpoznavani
polohy micku?
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