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Cilem prace byla tvorba sw pro embedded hw NVIDIA Jetson nano, ktery se pouzije pro
vyukového robota Matyldu za u€elem rozpoznavani lidi a objektl pfimo v zafizeni. Divodem
je snaha o vytvofeni autonomniho zafizeni, které bude nezavislé na pfipojeni k Internetu a
na cloudovych sluzbach.

Student pracoval samostatné a svédomité. Potfebné materidly a zdroje informaci ziskaval
vétSinou sam, pfipadné jsme konzultovali dalSi postup na pravidelnych schizkach.

Dohodnuté kontrolni terminy byly vétSinou dodrzeny, av8ak v nékterych pfipadech mél
student s dodrzovanim terminu problémy (tykalo se to psani textové Casti prace), které
nasledné vedly k vétSimu tlaku na dokonceni prace s blizicim se terminem odevzdani. Pfes
to vSechno kladné hodnotim odevzdani prace v radném terminu.

Softwarové FeSeni hodnotim jako velmi povedené, feSeni poslouzi jako navod i proof of
concept, jak UspéSné rozb&hnout rozpoznavani osob a predmétll v obrazu z kamery na
zvolené platformé NVIDIA Jetson Nano.

Navrh a implementace sw je vlastni, pouzité knihovny jsou v OpenSource licencich a jedna
se vétSinou o standardni feSeni v dané oblasti. Cela aplikace pro rozpoznavani obrazu a
detekci obli¢ejl a pfedmétl je plné funkéni, Ize ji kompilovat a spoustét na vySe uvedeném
embedovaném pocitaci. Se softwarovym feSenim jsem naprosto spokojen.

Textova Cast prace byla pro studenta pomérné naro€na. Jde o prvni delSi dilo tohoto typu a
bylo to poznat. Prace je po formalni strance v pofadku. Text je logicky ¢lenén a pokryva
vSechny body zadani.

V nékterych Castech obsahuje text prace drobné chyby Ci nepfesnosti. Napfiklad v kapitole
3.3.1 je ve vzorci uveden parametr ¢ (malé c) a v pfedchozim textu je oznacovan jako
podminéna pravdépodobnost ¢ vyskytu tfidy, nicméné v popisu algoritmu YOLO se uvadi ve
vzorci C (velké C) jako pocet tfid objektd detekovanych algoritmem v dané oblasti obrazu a
malé c je pak vysledna pravdépodobnost jako vystupni hodnota vzorce. Dale v kapitole
6.2.2. chybi u ¢asovych hodnot jednotky (sekundy). V kapitole 8. pak jsou pak uvedeny
nespravné vtefiny namisto sekund.

Zadani prace bylo splnéno a vytvofené dilo vyznamné rozsifuje vyuziti robota Matylda pro
vzdélavaci ucely. Implementaci tohoto feSeni bude robota mozné pouzit i v situacich bez
pfipojeni k Internetu a vyuzivani webovych sluzeb.

Navrhuji hodnoceni znamkou velmi dobie a praci doporuéuji k obhajobé.
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