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Zhodnoceni odborn¢ trovné prace
Student se predkladané praci vénoval velmi aktivng a s velkym zdjmem. Pracoval pribézné, vyuzival
pravidelnych konzultaci s vedoucim préce, 1 pfes omezeni dana protiepidemickymi opatienimi. Na veskeré
konzultace byl pec¢livé pfipraven a byly pfinosem pro posuny v projektu. Zaroven projevil vyraznou schopnost
samostatné prace a tvurciho pristupu k feSeni problémil. Zejména ocenuji systemati¢nost pii navrhu projektu,
peclivé testovani a ovétovani ziskanych poznatkl a vytvoreného feseni. Velmi dobte zhodnotil a volil potfebné

postupy.
Student se musel seznamit s velkym mnozstvim informaci nad rdmec studia ze $ir§iho spektra oborti. Narocné

bylo i studium rozsahlé cizojazy¢né, mnohdy nejednoznacné, dokumentace k driveriim a serviim. Veskeré
informace ovétoval prakticky a vytvorena prace je pfinosem i této oblasti, kdy je i ndvodem na zprovoznéni a
ovladani servomotorii s rozborem komunika¢niho protokolu.

Student pruzné reagoval na pripominky na upravy projektu, které vyplynuly v prubéhu vyvoje v navaznosti na
zmény a vyvoj dalSich ¢asti systému.

Cela prace je vyznamny piinosem pro dal$i vyvoj simulatoru padékového kluzaku a velmi dobfe se na ni bude
navazovat.

Zhodnoceni forméalni trovné a prace s literaturou

Cela prace je zaroven kvalitni dokumentaci postupu pii navrhu a realizaci vytvoreného systému. Obsahuje
minimum piekleptll. Prace je vhodné €lenéna do kapitol.
Bakalatska je velmi peclivé zpracovana a prevysuje obsahem 1 rozsahem bézny rozsah bakalafské prace, spiSe

je na urovni prace diplomové.

Posouzeni podobnosti kvalifikaéni prace

Tato kvalifika¢ni prace byla, v souladu s Vyhlaskou dékana €. 3D/2021 - O kvalifikaénich pracich a statnich
zaverecnych zkouskach, provétena systémem pro odhalovani plagiati Theses.cz, ktery nevykazal vyznamnou
shodu préce s jinymi dily.
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