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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Bakalarska prace je zabyva navrhem fizeni servomotort pro simulator padakového kluzaku. Prvni kapitola
shrnuje zakladni vlastnosti padakovych kluzakl se zamétenim na jejich fizeni. Druha, spiSe prehledova
kapitola, je zamétena na obecné metody fizeni servomotort. Tteti kapitola je jiz konkrétni a zabyva se popisem
komunikac¢niho protokolu zvolenych servomotorti. Autor prace v prvni fazi pro sezndmeni s fizeni servomotort
vyuziva aplikaci od vyrobce Kincoservo+. V dalsi ¢asti prace pak jiz vyuziva vlastni implementaci postavenou
na zafizeni Arduino. Student vytvofil stavovy stroj, pomoci které¢ho lze driver a dale servomotor nastavovat do
ptislusnych rezimi nebo naopak ¢ist konkrétni data jako je naptiklad pozice. Komunikace s pocitacem byla
nejprve otestovana pomoci jednoduchého vlastniho kodu a pak nasledné vyuzita v grafickém rozhrani v
prostiedi Unity (tato ¢ast byla soucasti jiné bakalatské prace). Autor se rovnéz zabyval optimalizaci kodu a to
jak z hlediska rychlosti fizeni, tak i rychlosti a efektivity prfenosu dat. V zavéru prace autor konstatuje, ze
téchto optimalizacich Ize bez obtizi fidit vSechny motory pouzité na simulatoru.

Vsechny ¢asti prace, které se zabyvaji konkrétni implementaci, jsou psany velmi vycCerpavajicim a technicky
presnym zptisobem. Ctenaf ziska velmi dobrou a konkrétni predstavu o ¥izeni servomotort Kinco s vyuzitim
driveru.

Zhodnoceni forméalni trovné a prace s literaturou

Prace je pséna v ¢eském jazyce na 75 stranach vcetné 4 ptiloh. Je logicky vhodné roz¢lenéna do 5 kapitol.
Samotny text je velmi hutny a obsahuje velké mnozstvi informaci. Autor dodrzuje pravidla psani odborného
textu. V préaci je citovano 17 zdroji, na které se autor odkazuje. Jedna z citaci je vlastni repozitaf se zdrojovymi
kody. Dalsi citace je na bakalafskou praci, ktera se zabyva navrhem mechanické ¢asti fidi¢ek a kterou nepiimo
vyuziva.

Doporudeni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Vétsina prace predpoklada pouziti jednoho pohonu. Jakym zptisobem bylo rozsifeno fizeni na vice
pohont1?

2. Jakym zplisobem je feseno oSetieni chyb na vSech urovnich (komunikace s Arduinem, komunikace s
driverem)? Je feSeno bezpecné zotaveni?

3. Na stran¢ 55 uvadite nelinearni tah fidicek. Tato vlastnost je bezesporu velmi diilezita a navozuje pocit
letu na redlném padakovém kluzaku. Bylo by mozné zobrazit funkci ve formé grafu? Na jakych veli¢inach
zavisi?
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