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Doplnéni hodnoceni, pfipominky, dotazy:

BP studenta Jana Trejbala rozebira metody iterative learning control (ILC) pro mechatronickeé systemy.
V préaci je predstaveno nékolik metod, kde je podrobné vyli€eno, jak pfi navrhu postupovat. Zde ocefiuji
pfedevsim dobfe zpracovanou matematickou ¢ast celé problematiky.

Dalsi éasti prace jsou simulace, pro které zvolil student programové prostredi Matlab/Simulink. Student
zde demonstruje algoritmy ILC na modelu elektrického modelu, kde dale vyuzivéa principy kaskadni
regulace.

Nasledujici kapitoly pojednavaji o implementaci fidiciho algoritmu do fidiciho systému REXYGEN

a také o jeho otestovani na realném zafizeni, kde student dosahl stejné uspokojivych vysledkil jako

v pfipadé simulaénim modelu. Nechybi ani zhodnoceni dosazenych vysledki pfi vyuziti ILC.

Praci celkové hodnotim velmi kladn&. Drobné stylistické nedostatky je mozné omluvit, jelikoz se jedna
o prvni rozsahlej§i praci autora. Vytku bych mél hlavné k prvni ¢asti prace, kde by mohlo byt dano%ice
prostoru k tvodu do celé problematiky. Praci doporuéuji k obhajobé a hodnotim znamkou vyborné.

Otazka: Napadla by Vas i jina metoda fizeni, které by $la v tomto pfipadé vyuzit, aby jste dosahl
podobnych vysledk(?
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