HODNOCENI BAKALARSKE PRACE
Vedouci BP

Jméno bakalare: Lukas Vladar Garantujici katedra: KKY

Nazev kabalarské prace: Planovani pohybu kolovyeh mobilnich robot

Predmeét hodnoceni Nadpriamerné |Primérné |Podpramérné
I [Jazykova a graficka Gprava X [] L]
2 | Samostatnost zpracovani tématu BP X ] L]
3 | Vhodnost pouzitych metod 4 (] L]
4 | Zptsob zpracovani a vvhodnoceni = (i ]
5 | Spravnost ziskanych vysledki X " []
6 | Vlastni pfinos X [] L]
7 [] [] L]

Doplnéni hodnoceni, pripominky. dotazy:

Bakalarska prace (BP) Lukase Vladare se zabyva planovanim cesty kolového mobilniho robota -
konkrétn¢ automobilu s privésnym vozikem (pro jizdu vpied i couvani). Prva ¢ast prace uvadi formulaci
problému a prehled existujicich metod jeho feseni. Druha ¢ast prinasi vlastni modifikovanou
implementaci metod RRT (Rapidly-Exploring Random Trees) a CL-RRT (Closed-Loop Exploring
Random Trees) . Vyvinuté metody jsou simula¢né otestovany na miniaturnim kloubovém vozidle TnT
(Track with n Trailers) firmy REX Controls pro pripad n=1.

BP je mimofadne kvalitni a snese velmi piisna méfitka jak na formalni tak na vécnou stranku. Autor v ni
prokazal. Ze se seznamil se soucasnymi technikami planovani cesty pro neholomni kloubova vozidla do té
miry. ze je schopen existujici metody tvir¢im zptisobem modifikovat a ty implementovat do vlastnich
planovacich algoritmd.

Otazky: 1) Na str. 40 je uvedeno: Jelikoz vsak orientace automobilu neni ovladatelnym vstupem robotu,
regulujeme ji na pozadovanou hodnotu pomoci PI regulatoru. Na str.43-44 uvadite popis stavového
regulatoru (s dopfednou vazbou) thlu mezi automobilem a poslednim privésem. Jde o stejny regulator.
Pokud ne, popiste jak byl zminény Pl-regulator navrzen. 2) Lze uvedené algoritmy planovani cesty
zobecnit pro piipad n>1.

Splneni bodu zadani X aplne []eastecné | [] nesplnéno
Doporuceni prace k obhajobé ano [(ne
Celkové hodnoceni price X vyborné  |[] velmi dobie |[] dobfe [ ] nevyhovél
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