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Splnéni zadani
splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné prace

Prace se zabyva navrhem fizeni elektrického pohonu studentské formule. Student sestavil matematicky model
pohonu se synchronnim motorem s permanentnimi magnety, navrhl a do modelu implementoval vektorové
fizeni a dale nadfazené optimalni fizeni dle maximéalniho momentu na ampér, tj. dle tzv. kiivky MTPA. Toto
fizeni autor porovnava s tradi¢nim fizenim aplikujicim pouze momentotvornou slozku proudu iq ve jmenovité
oblasti. Pfesnost matematického modelu vlastniho motoru student v préci zvysil respektovanim zmén
induk¢nosti a magnetickych tokti v systému d,q na zakladé konkrétniho vektoru proudu. V zavéru student
provedl generaci kodu v jazyce C pro implementaci do mikrokontroléru, podrobil testovani v prostfedi Matlab
Simulink. Praci v tomto ohledu hodnotim velmi kladné, student prokazal schopnost feSit pomérné slozity
problém a aplikovat poznatky ziskané béhem studia. Nicmén¢ troveil prace ponékud sniZzuje mnozstvi
neptesnosti a nedostatktl, diky kterym se ptiklanim spiSe k hodnoceni "velmi dobie".

Praci doporucuji k obhajobé.

Zhodnoceni forméalni trovné a prace s literaturou

Formalni zpracovani a trovei prace je bohuZzel snizena mnozstvim nepiesnosti a nedostatkti, jakymi jsou napf.
chybné definovani rozptylového toku na str. 12, chybné oznaceny rozptylovy tok na obr. 13 na str. 11, chybné
zakresleny vektor indukovaného napéti na obr. 22 na str. 22., nesoulad obsahu a popisku obr. 43 na str. 45,
chybné znaménko v matici transformace (3.11) na str. 17 a znovu na str. 33, kiivka na obr. 41 oznacena
autorem jako SVPWM neni rekonstrukci napéti této modulace, nybrz PWM s pouZitim 3. harmonické. Déle se
vyskytuje velké mnozstvi pieklept ¢i chyb v rovnicich, napt. Us v rov. 3.14 na str. 18, absence levé strany
rovnice 3.21 na str. 19, chybéjici zavorky v rov. 3.71 a 3.74, rov. 3.83 neni feSenim pro neznamou fi, kdy fi se
stale vyskytuje na pravé strané rovnice ve ¢lenu cos(fi), v rov. 5.1 na str. 52 chybi rovnitko a rovnice pro
energii je tak zapsana jako dvojity integral, a dalsi.

Doporuceni k obhajobé&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci
1. Vlastni kiivka MTPA neni zavisla na tthlové rychlosti omega, coz potvrzuje odvozeni predpisu MTPA na
str. 44. Na obr. 43 na str. 45 vSak uvadite kiivky pro rtizné thlové rychlosti omega, které oznacujete jako
kiivky MTPA. Muzete to vysvétlit?
2. Objasnéte nesoulad v chovani dopfedného modelu: Na obr. 47 jsou vidét pribéhy pozadovanych slozek
napéti Udw a Ugw vypocitanych pomoci dopifedného modelu pfi rozbéhu motoru. Tyto slozky jsou v pomérné
velkém casovém useku konstantni (t = 0,04 az 0,32), ackoli thlova rychlost omega béhem této doby vzroste z
priblizné 200 rad/s na 1400 rad/s a s ni piirozené roste indukované napéti 1 ibytek na statorové induk¢nosti.
Navic slozka Uqw v dalsi ¢asti pribéhu vykazuje nahlé skokové zmeény.
3. Kfivka na obr. 41 oznacena autorem jako SVPWM ziejmé neni rekonstrukei napéti této vektorové
modulace, nybrz se jednd o modulac¢ni signél klasické PWM s nosnou s pouzitim 3. harmonické. Jak by
vypadala skutecna rekonstrukce vektorové modulace SVPWM?
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