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Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné& prace

Autorovym ukolem bylo pfipravit navrh a otestovat UAV pro co nejdelsi let ve visu. Neni bohuZel
vysvétleno z jakého diivodu se fesi prave pouze let ve visu, ktery v dnesni dobé neni tak ¢astym zptisobem
letu a ma sva uskali, ktera ale autor spravné vysvétluje. Jednim z ukold bylo vybrat komponenty pro
slozeni UAV. Autor ptedepsal parametry, podle kterych cely vybér tidil a vzdy podal jedno feseni. Dale
navrhl a sestavil rdm pro UAV. Ram je optimalizovany pro let ve visu v idedlnich podminkéch, které
nikdy neziskame. V piipad¢ vétru nebudou ramena ¢i okolni ram ideélni pro let z divodu velké plochy
kolem téla UAV. Dale let ve vySce 2 metri neni optimalni z dvodu turbulenci od zemé, v piipadé letu ve
vetsi vysce by mohl autor ziskat lepsi vysledky. Celou dobu autor fesi prevazné PID regulaci a porovnava
let UAV bez PID regulace a s PID regulaci. Zarovei ale piSe, Ze PID regulace je nezbytna pro let, jinak
UAYV nemd moznost letu. V tomto ptipad¢ se tedy nabizi fesit kompenzaci vydané energie nékde jinde, nez
pomoci nepouziti PID regulace, ktera je pro let nezbytna.

Dale chybi video o praktickém letu, ze kterého by bylo patrnych vice véci.

Zhodnoceni formalni Grovné a prace s literaturou

V ptipad¢ vybér komponent by urcité nebylo k zahozeni dodat vice schémat ¢i obrazkl jednotlivych
komponent. Pfipadné celek zhodnotit v tabulce, ze které bude patrné spotiebované napéti celé sestavy.
V tabulce 1 a 2 chybéji jednotky. Obé¢ tabulky odkazuji na proud, ale neni jasné jestli na mA ¢i A ¢i jiné
hodnoty.

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Celou dobu je v hlavnim feseni PID regulace kviili kompenzaci narazt a turbulenci. Tento neduch
lze vyftesit naptiklad vicelistymi vrtulemi, které ovSem autor nebere vpotaz. V piipadé vyuziti vicelisté
vrtule, jak se zméni chovani UAV?

2. Neni zdiiraznény rozdil mezi Li-Po a Li-lon bateriemi. Li-Po chemie je novéjsi a ma své pozitiva,
ktera by se dala pouzit i v této bakalarské praci. Li-Ion baterie zas ztraceji starnutim mnohem vyraznéji na
kapacité. Pokud bysme tento fakt ptevedli do praxe, bude stale nejlepsi volit Li-Ion?

3. Jednim z komponent, o které autor psal ale ve finale nevyuzil je GPS modul. U praktického testu
neni popsano, zdali se jednd o let s GPS nebo bez. Pokud je bez, jak by se let zménil v ptipadé€ pouziti GPS
modulu? Ptibyl by dal§i modul, ktery spotfebovava energii, stabilita UAV bude ovSem piesnéj$i a méné
naro¢na na stabilizaci nez v piipad¢ letu v ATTI rezimu.
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