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Doplnéni hodnoceni, ptipominky, dotazy:

Autor se v Bakalafské praci zabyva problémem aproximace trajektorie obecného pohybu se Sesti stupni
volnosti zadanou jako posloupnost linearnich a kruhovych segmentti, coz je standardni vystup celé fady
komerénich softwart pro fizeni roboti nebo obrabécich strojii. V ramcei prace se seznamil s riiznymi
technikami geometrické a Sasové interpolace a zaméfil se na vyuziti po ¢astech polynomialnich B-spline
funkci.Dosazené vysledky odpovidaji zadani, prestoZe k prakticky pouzitelnému feseni by bylo vhodné
dotahnout dil¢i implementacni detaily, naptiklad vypocetni naro¢nost zvoleného algoritmu pro fizeni
rychlosti posuvu nebo navrzena heuristika v podobé algoritmu pro vyhodnoceni chyby aproximace.
Celkové hodnotim préci jako primérnou, podprimérna byla z mého pohledu autorova samostatnost a
schopnost pldnovani ¢asu. Student se nicméné nakonec dokazal zorientovat v dané problematice a dobral
se k uspokojivému feseni, za coz udéluji hodnoceni velmi dobte.

Dotazy:

1. Popiste rozdily mezi B-spline a NURBS funkcemi z hlediska struktury, vlastnosti a charakteru
odpovidajici interpolacni ulohy.

2. Cim se li§i v praci zminéné numerické metody hledéni kotent funkce - metoda bisekce a Newtonova
metoda ? Je nutné Fesit ulohu fizeni rychlosti posuvu numericky ?
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