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Nazev bakalarské prace: Automaticka tvorba mapy zavodni trati pro autonomni model RC auta
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Doplnéni hodnoceni, piipominky, dotazy:

Bakalarska prace se zabyva navrhem fidiciho systému autonomniho modelu RC auta, jehoz tikolem je Fidit
auto po zavodni trati. Nejprve autor prezentuje pouzitou robotickou platformu véetné senzorickych
systémd, motoru i elektronického regulatoru rychlosti a fidiciho pogitate NVIDIA Jetson TX2, na kterém
Jje spousténa tvorba mapy a fidici systém.

Dile je popsan ndvrh fidiciho systému. V préci je navrZen algoritmus prediktivniho Fizeni (MPC). V MPC
Je zahrnut kinematicky model platformy, ktery vychazi z modelu bicyklu. Déle je popsana transkripce MPC
na problém kvadratického programovani, jehoz feSenim je ziskéna strategie ¥izeni. Poté jsou popsany
metody simultanni lokalizace a mapovani (SLAM), jeZ jsou vyuZity k ziskdni mapy zévodni dréhy. Prostor
Jje vénovan metodam vyuZivajicim méfeni z LIDARu.

Nasledné je popsén Fidici software platformy, jez je postaven na Robot Operating System (ROS). Jsou
piedstaveny zakladni ¢asti systému ROS, pouzité balicky Hector SLAM pro tvorbu 2D mapy a Particle
filter k lokalizaci auta v ramci zavodni drahy. Nakonec je popsdn generétor referenéni trajektorie pro MPC

M

a nastaveni fidiciho systému.
V experimentélni ¢asti prace je testovan fidici systém v simuldtoru i na realné platforms, kde je vyuzito
méfeni z motion capture systému VICON coby ground truth. Také je provedeno srovnani vysledki ze
simulace a realné zavodni drahy.
Na zavér jsou diskutovany dosazené vysledky a budouci vylepgent jiz navrzeného systému. Préce je
doplnéna o piflohu s popisem nastaveni robotické platformy a veskeré zdrojové kédy jsou uloZeny na
veiejné dostupném wlozisti.
Bakalafska prace je vysoce kvalitni a spliiuje vSechny body zadéni.
Dotazy:

1. Jakym zpiisobem byly uréeny vahové matice Q a R v kritériu 4.4.17

2. Byl MPC otestovan i pro jiny horizont nez N=10?
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