Posudek oponenta diplomové prace

Autor prace: Bc. Martin KADLEC

Nazev prace: Dynamické modely elektrickych strojii

Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné& prace

Ptedlozena prace v uvodu poskytuje velmi piehledny a podrobny popis vztahli a teorie potfebné pro
simulaci elektrickych stroji. Text je nasledné doplnén zéklady z teorie regulace elektrickych stroji. Téma
modelovani dynamickych systému je stale velmi aktudlni. Vytvotfeny balicek je velmi podrobné popsan a
jeho funkénost demonstrovana na dvou ukazkovych ptikladech je vyborna. Popis jednotlivych tiid a metod
zachézi n¢kdy az do velkych podrobnosti a tim je trochu snizena piehlednost textu. V nekterych ¢astech je
naopak detail popisované pasaze velmi maly, napi. v kapitole 4.1 je zminéna v uvodnim odstavci
"simulace asynchronniho stroje". Zde by Ctenafi prace jist€é pomohl k snaz§imu porozuméni podrobné;jsi
vysvétleni v jakém smyslu je simulace minéna a co je jejim pfedmétem.

Zhodnoceni formalni irovné a prace s literaturou
Po formalni strance je prace psana velmi peclivé s minimem pieklepti a chyb. Seznam pouzité literatury je
odpovidajici danému typu kvalifikacni prace a citace jsou vyuzity vhodné a spravné. Jen velmi nepatrné je
Citelnost a srozumitelnost textu narusena piilis castymi odkazy na piedchozi kvalifikacni praci v kapitole s
popisem struktury balicku DynSyPy.Celkové praci hodnotim, jako velmi dobrou az nadpriimérnou.

Doporuceni k obhajob&
Doporucuji k obhajobé

Dotazy k praci

1. Vysvétlete co jste minil prazdnymi bloky v diagramu na obr. 5.3 dole.
Jaka je hodnota sdruzeného a fazového napéti v 3f siti NN? Pro¢ pouzivate napéti 380 V?

3. 'V kapitole 6.2.1. zmifiujete nalezeni parametrti PI regulatoru "metodou ruéniho ladéni". Sla by
pouzit néjaka sofistikovanéjsi, napt. automatizovana metoda?

4. 'V kapitole 6.2.3 jsou z vysledkt patrné rozdily v pribézich, jak i sam uvadite v textu. Cim jsou
tyto rozdily podle vés zplsobené?

5. Je v balicku implementovan pouze PI regulator nebo i PID regulator? Piipadné vysvétlete.

Hodnoceni: 1 - Vyborng
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