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Splnéni zad4ni

splnéno

Zhodnoceni odborn¢ trovné& prace

Cilem prace bylo navrhnout a vyrobit minirobotickou platformu, kterou nas§ vyzkumny tym pouziva ve své
praci. VSechny body zadani této diplomové prace byly nejen splnény, ale student se nad ramec své prace
snazil neustale zapracovavat nové pozadavky naSeho tymu. Student v pribéhu tvorby prace narazil na
drobné obtize s vyrobou a doddnim nékterych komponent, ale v§echny problémy postupné vytesil nebo je
obesel alternativni variantou, kterd pfedcila nase pozadavky.Vysledek této prace je pro nas védecky tym
nastroj a zakladni stavebni kdmen, ktery zjednodusi vyvoj novych manipulatori a metod zpétnovazebniho
fizeni podobnych systémi. I z toho diivodu student vyrobil tfi prototypy, pro snazsi spolupraci vice ¢lenti
tymu.Vytvorené prototypy i studentiv piistup nelze hodnotit jinak nez vyborng¢.

Zhodnoceni formalni tirovné a prace s literaturou

Prace je psana velmi piijemnou formou. Ctenafi piiblizuje problematiku od zjednoduseného popisu aZ po
detailni vysledky analyz a vyrobenych prototypt. Student pii praci vychazel z aktudlnich zdroja, které si
povétsinou dohledal sam.

Posouzeni podobnosti kvalifika¢ni prace

Tato kvalifikaéni prace byla, v souladu s Vyhldskou dékana 10D/2021 - Studium v bakalarskych a
magisterskych studijnich programech, provéfena systémem pro odhalovani plagiath Theses.cz, ktery
nevykazal vyznamnou shodu prace s jinymi dily.

Doporuceni k obhajobé
Doporucuji k obhajobé

Hodnoceni: 1 - Vyborné

\% dne Ing. Martin Jurik



