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Nézev hodnocené diplomové prace je ,,Simulace automatizace procesu tfidéni pekarenskych vyrobku s
vyuzitim prumyslového robota®. Prace obsahuje 70 stran textové Casti, ktera je strukturovéana do 6
zékladnich kapitol.V prvni ¢asti prace se student zamétuje na problematiku robotizace a klasifikuje druhy
robotl, jejich vyuziti a zpusoby fizeni. Déle se zamétuje na popis funkcionalit softwaru Roboguide, ktery
bude nésledn¢ nepostradatelnou soucasti praktické ¢asti prace. Tato kapitola obsahuje cenné informace a
muze slouzit v budoucnu pro dalsi studenty jako rychly tivod do tohoto softwaru. V kratké analytické ¢asti
se student zaméril zejména na popis experimentalniho pracovisteé. Z tohoto ditvodu bych osobné¢ kapitolu
pojmenoval trochu jinak.Prakticka Cast prace se skldda ze dvou hlavnich ¢asti, kterymi je ptiprava
simulace v softwaru a jeji nasledné pfeneseni na robota s doladénim a redlnym otestovanim. V kapitole
zaméiujici se na simulaci procesu student popisuje ptipravu 3D modell pracovisté i celého simulovaného
procesu, ktery ma predstavovat proces tfidéni vyrobkll v potravinaiském primyslu. Student byl nucen
pracovat s technickym vybavenim, které nabizi laboratof pramyslu 4.0 na ZCU, a proto nékteré situace
nejsou zcela srovnatelné se skutecnym provozem. Jednd se napiiklad o prubézné zastavovani dopravniku.
Na druhou stranu student doplnil klasickou manipulaci s ,,potravinaiskymi vyrobky“ o proces
rozpoznavani riznych druhti vyrobkl a jejich tfidéni, které se v praxi vyuziva pouze obcasné. Za timto
ucelem si student také s pomoci 3D tisku vyrobil specidlni zasobnik pro ukladani roztiidénych vyrobk.
V simulaci dale zpracoval jeden scénaf, ktery nasledné optimalizoval na efektivnéjSi a rychlejsi verzi.
Obdobnym zplisobem provedl variantni simulace jak pro kolaborativniho robota, tak pro primyslového
robota. Nasledn¢ student provedl redlné testovani simulacnich programi, které dle popisu probéhlo témét
bez problémtli. Nutné bylo pouze detailni nastaveni kamerového systému pro rozpoznavani produkta,
respektive barev pukl. Dobu trvani operace jak ze simulaci, tak i redlného testovani v laboratoti student
nasledn¢ shrnul ve vyhodnocovaci kapitole. Zde bohuzel postradam komentat ke zpiisobu, jakym byly
prezentované Casy ziskavany.Prace je velmi piehledna a stylisticky na velmi dobré Grovni. Stejné tak po
formalni strance neshledavdm nedostatky. Zadani prace bylo dodrzeno a vytyCenych cilii bylo dosazeno.
Student v praci jednoznaéné demonstroval své znalosti v riiznych oblastech, at’ uz se jedné o ptipravu 3D
modeld, 3D tisk, simulaci v softwaru nebo programovani robota. Timto dostatecné predvedl kvality a
znalosti potfebné pro praci inzenyra. Jasny piinos prace vidim napftiklad ve validaci ¢asti simulovanych a
nasledné realné provadénych. Celkové hodnotim ptedlozenou diplomovou préci klasifikaénim stupném
vyborn¢ a doporucuji ji k obhajobé. Dotazy k diplomové praci:

1. Prosim detailn&ji popiste, jaky zpisobem probihalo méfeni cast. Zda byly casy ziskany

méfenim s pomoci stopek nebo od¢itany zfidiciho systému nebo ze simulace.
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