Hodnoceni vedouciho diplomové prace

Autor prace: Be. Filip STEDRY

Nazev prace: Manipulétor pro robotizované provadéni NDT zkousek v nepfistupnych prostorech

Splnéni rozsahu zadani
Vyborné

Odborna Groveii prace
Vyborné

Formélni uspofadani a iprava
Vyborné

Slovni vyjadieni vedouciho prace

Diplomové prace se zabyvd navrhem manipulaéniho zafizeni pro automatickou NDT kontrolu casti
potrubniho systému. Kromé obsahlého uvodu do problematiky prace obsahuje variaty mozného feSeni
manipulatoru a detailni rozpracovani vybrané varianty (navrh pohont, kontrola jednotlivych komponent
konstrukce, MKP analyza ramu, apod.). Pfilohou prace je Castecné vykresova dokumentace.Diplomant
pracoval po celou dobu samostatné a soustavné, pravidelné konzultoval dil¢i vysledky prace a ptichazel s
novymi napady.Prace je po grafické i odborné strance na vysoké Urovni a svym rozsahem spliiuje
pozadavky kladené na diplomovou praci.

Hodnotim stupném vyborn¢ a doporucuji k obhajobé.

Posouzeni podobnosti

W

Tato kvalifikaéni prace byla, v souladu s Rozhodnutim d€kana ¢. 12D/2016 - Postup pifi ovéfovani
pivodnosti kvalifika¢nich praci, provéfena systémem pro odhalovéani plagiati Theses.cz, ktery nevykézal
vyznamnou shodu prace s jinymi dily (shoda do 10%).

Doporuceni k obhajobé
Doporucuji k obhajobé

Hodnoceni: 1 - Vyborné
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